Navod k obsluze

Ht40A

jednoduchy programovy regulator

Ht40A, 05/03, soft 4.03/rev. 2



1 Dulezité na avod

Ht40A je teplotni / procesovy regulatoréeny pro zabudovani do panelu. Forgglhiho rAmeéku je 96 x 48 mm

(1/8 DIN). Regulator umatuje jednoduchou programovou regulaci ... &b vydrz nebo regulaci na konstantni hodnotu.
Je standardnosazen 1 vstupem (teplotni nebo procesovigrmitvystupy (regukéni, pomocny a alarmovy). Ovladani
pristroje je jednoduché. Nastavené parametry Ize kmzaut a tim zabranit jejichfppsani obsluhou.

Navod pro pistroj Ht40A je usptadan do jednotlivych skupiniiRnstalaci a zprovozmi péistroje dopordujeme
postupovat nasledo¥n

Jste koneény uzivatel, mate regulator jiz zabudovan a nastaven od dodavatele

Pokud jste kongny uZivatel, dostanetéigtroj nastaveny a jsou Vamifgtuprény pouze parametry, které pebbujete pro
vlastni praci s regulatorem. Pokud seistpojem seznamujete, zé&fte se na nasledujici kapitoly:

» Z&kladni pojmyZakladni pojmyje zde vysutlena funkce tlaitek, displej, ... .

« Zakladni stavZakladni stawopis zakladniho stavu regulatoru.

« Rizeni 74dané hodnoty, prograiizeni Zadané hodnoty, progranase, co je pdeba ¥dét o vytv&eni programu.

Provadite kompletni instalaci a nastaveni pristroje

V tomto gipads postupujte podle nasledujicich kapitol:

« Instalacelnstalacev kapitole je popsano zabudovatiisfroje do panelu.

« Zé&sady pro instalaci, zdroje ruSeniZasady pro ifafa, zdroje ruSenidoporéujeme dodrzovat zasady zapojeni
popsané v této kapitole.

» Elektrické zapojeniElektrické zapojenpopis zapojeniifstroje.

» Uvedeni @iistroje do provozuUveden#{stroje do provozupri prvnim zapnuti Hstroje vstoupite do inicializaiho
menu, ve kterém nastavite nélgkitejSi parametry fistroje.

Uvedenym postupem provedete instalaci, zapojeakkadni nastaveniifstroje. O dalSich moznostech regulatoru a jeho
ovladani se dtiete v nasledujicich kapitolach.

v servisni Urovnj menuconF. Inicializa &ni heslopro vstup do servisni Uro¥e nastaveno n@95.



2 Zakladni pojmy

Aby préce s regulatorem byla bezproblémovéa, musatd zvliddnout jeho obsluhu, nastavovani paraimetr

2.1 Oviadani regulatoru

Na panelu vidite dva displejeiakontrolky pro indikaci stavu vystupuriBtroj je ovladan pomoctyr tlacitek.

Funkce indikaénich prvku

@rnl’ displej:

» v zakladnim stavu zobrazt
métenou hodnotu

e pfi nastavovani zobrazu
hodnotu parametru

N
Gpodnl’ displej:

¢ v zakladnim stavu zobrazL
Zadanou hodnotu.

« pii nastavovah zobrazuje
nazev parametru

N

Dioda ,Al*
indikuje stav alarmového vystup

Dioda ,,2“
indikuje stav druhého vystup

Dioda ,1“
indikuje stav prvniho vystupu

Funkce klavesnice
Nastavovani paramétregulatoru je provéasho pomoci klavesnice. Funkce jednotlivych klavesgsleduijici:

. ~ , klavesa pro nastavovani a prohlizeni paraim@iwgramu, obsluzné, konfiguira a servisni Grovh Po stisku
tohoto tl&itka jepotvrzena zména nastavovaného parametrua @istroj p'ejde na nasledujici parametr.

. , klavesa pro zému hodnoty parametru smem dofi. Hodnota parametru j#slo nebo zkratka slozena
z maximalri 4 pismen.

. n klavesa pro zimu hodnoty parametru smem nahoru.
. ﬂ klavesa ufend pro start / uk@eni programu. Program spustite nebo @kendvojitym stiskem klavesy.

2.2 Informacéni a chybova hlaseni

Informasni a chybova hlaseni jsou indikovana pouzékiadnim stavuviz. strand.

Informacéni hlaseni, horni displej
e ---- ... chyba vstupnihe¢idla nebo neni vstup nastaven.

Informaéni hlaseni, spodni displej

* ProG... indikace spughého programu.

e tdEL ... indikace opoZéhého startu programu.

e Gad ... garance ky pasma, rfena hodnota je mimo nastavené meze.

e Autl ... e spustno automatické nastaveni 1. sady reguileh parametr, Pb1A , It1A , dE1A , viz. strarta
e Aut2 ... je spudtno automatické nastaveni 2. sady regpnileh parametr, Pblb , Itlb , dE1lb , viz. strafa




Chybova hlaseni, spodni displej

Pokud je indikovano chybové hlaSeni, jsou vypnetutani vystupy, vypnut signalizai vystup a aktivovan alarmovy

vystup.

dodavatele.

Err0 ... chyba FLASH, pa#ti programu. Regulator vygite a znovu zapite. Pokud potiZeiptrvavaji, kontaktujte

Errl ... chyba EEPROM, patti konfiguratnich parameftr. Chybu Ize v #kterych gipadech odstranit restartem vSech
parameti v servisni Urovni Po restartu je nutné vSechny parametrt apstavit. To mize provadt pouze zkuseny

uzivatel. Pokud potizetptrvavaji, kontaktujte dodavatele.

vihkosti, ... . Regulator vypite a znovu zapite

2.3 Prehled arovni, menu

Err3 ... chyba pevodniku. Mize byt zfisobena elektrickym impulsem na vstuptili§ nizkou teplotou a nadfimou

. Pokud potizeiptrvavaji, kontaktujte dodavatele.

Pro spravnou funkciistroje je nutné spra¥mastavit jeho parametry. Pro zvySefghgednosti jsou parametry réiziény

~ ~ s

do skupin (Grovni, a menu). Uravee vySSi celekonfiguraéni Urovei), menu jesast Grovi (menuout 1).

Strukturu¢leréni ukazuje nasledujici obrazek.

Prochéazeni parametii uréenych pro obsluhu gFistroje )
Pokud program neni spéBf lze pomoci této klavesy prochazet paramdtry
programu.

Pfi spuSéném programu je po stisku této klavesy zobrazearpatr indikujicicas
do konce programu. )

~N

-
Start / ukonéeni programu
Dvojitym stiskem klavesy spustite program, respektikorgite program fi jeho
behu.

Souwasny stis
3 vteiny

PoZadovanou
Grovei vybirejte
Sipkami.

\. /

p
Obsluzné Grovei

Urovei, kde se nachazi obsluzné parametry.
|

p
Konfigura &ni Urovei

Je utena pro konfiguraciifistroje. Tuto Grovié dopor@ujeme zajistit heslem.
|

p
Servisni Urovei

Pokud neni pro ifsluSnou Urovi
nastaveno heslo, parametr PASS
nezobrazi.

Je utena pro servisni techniky. Tuto Grév@oporéujeme zajistit heslem.
|




3 Zakladni stav pristroje

V zakladnim stavye regulator po zapnuti napéjeciho #dfmusi byt provedeno géateini nastaveniifstroje, viz. strana
21).

Na hornim displeji je zobrazenaitana teplota, na spodnim displeji je zobrazen nais pii vypnutém vystupu nebo
Zadana teplota(slo).

Na hornim displeji je
zobrazena gfend teplota

Na spodnim displeji je ip
vypnutém regulénim vystupu
népis OFF, pii  regulaci
zadana teplota(slo)

Pokud je na spodnim displeji napisFF, regulatorje v zakladnim stavuzadana hodnota je vypnuta, regulavystup
je vypnut.

e Pokud je na spodnim displéjslo, neproblikava napispr oG, regulatorje v zakladnim stavia reguluje na konstantni
(nastavenou) hodnotu SP1.

e Pokud je na spodnim displéjslo aproblikava napispPr oG, regulatorje v zakladnim stavua reguluje podle
nastaveného programu.

« Pokud je na spodnim displeji jakykoliv jiny napisgulatomeni v zakladnim stavujsou nastavovany nebo prohlizeny

parametry.

V z4akladnim stavysou na spodnim displeji zobrazovana info¥nia chybova hlaseni, viz. straba

Navrat do zakladniho stavu

» Do zékladniho stavumize regulator vratit obsluha kratkym stiskem kléu n
« Pokud neni stisknuta 60 vie zadna klavesa, vrati se dakladniho stavuegulator sam.



4 Rizeni zadané hodnoty, program

Regulator je koncipovan jako jednoduchy programayoziuje regulaci na konstantni hodnotu nebo reguladiepo
jednoduchého programu (ndba vydrz).

4.1 Regulace na konstantni hodnotu

Pri regulaci na konstantni hodnotu regulator na sfradtispleji zobrazuje Zzadanou hodnotu a na horngpleji msienou

hodnotu. Nastaveni Zadané hodnoty |zmitrpomoci klaves Sipky, nova zddana hodnota je&ag cca po 2 wi@ach od
posledniho stisku klavesy.

M¢éfena hodnota
Zadanéa hodnota

Sipky pro nastaveni
Z&dané hodnoty

Nastaveni regulatoru pro regulaci na konstantni hodnotu
Nastaveni prowéte vkonfiguraéni Grovni, menusys , parametsLEP = SP1. Po navratu do z&kladniho stavu je na
spodnim displeji zobrazovana zadana hodnota.

4.2 Regulace jednoduchym programem

Regulator umoiuje regulaci podle jednoduchého programu.

Vydrz na teplot sp2

Zadana

hodnota ~ , Délku vydrZze nastavte parametre
(teplota) Zadana hodnotaP2 SoAK [hodina.minuta]

SP2

Mimo program nize
regulator regulovat ng
zadanou hodnotu SP
(SLEP = SP1) nebo
mit vypnuty regulani

vystup SLEP =
OoFF).

Narnist nebo pokles
Rychlost naiistu nebo poklesu zadané
hodnoty nastavte pomoci parametru

r At E [ °C/hodinu]

cas

Spuséni programu
(dvojity stisk klavesy ,F*) Opoicény start programu

Cas, za ktery bude program spumt
nastavte parametretr [hodina.minuta]




Nastaveni parametru programu

Regulator je v zakladnim stavu, viz. str@&lévesmn prochazite parametry pro nastaveni prograrfilsgRISEném
programu je mozné &nit pouze zadanou hodnotu vydrze. Tato funkce myishastavena konfigura¢ni drovni, menu
SYS , parametedi t =SP2 . Nasledujici tabulka ukazujéghled parametrprogramu.

Displej Vyznam

Opozdény start programu [hodina.minuta]

Pokud je nastavenaFF, program je spu&h okamzit.

Rozsah: oFF, 0.01 aZ 23.59 [hodin.minut].

Parametr je zobrazen a op&uagl start povolen, je-li konfiguraéni Grovni, menuSYS |, nastaven parameatdEL = on.
Rychlost nakéhu / poklesu na zadanou hodnotu [°C/hodinu]

rAtE Pokud je nastavenaFF, fizeny nabh / pokles na Zadanou hodnotu je vynech&tinaavydrz na teplétSP2 .
Rozsah: oFF, 1 az 999 [°C/hodinu].

Zadana hodnota vydrze

RozsahrL 1 azrh 1.

Vydrz [hodina.minuta]

SoAK Pokud je nastavenaFF, vydrz je vypnuta.

Rozsah: oFF, 0.01 az 99.59 [hodin.minut].

to

SP2

Start, ukonéeni programu

Pokud program nelii, spustite jej dvojitym stiskem kléveﬂ
Program se ukath sdm po uplynuti naprogramované doby. Pokud ctpretgram perusSit fectasr, stiskréte opgét 2 x za

sebou klaves
Opozdény start programu (paramett0 ) povolte v konfiguréni drovni, menwsys , parametidEL = on.

Pribéh opoz@ného startu je indikovan problikavajicim napisafBL na spodnim displeji. Po stisku klévg zobrazite
¢as zbyvaijici do startu programu.

Béh programu
Bé&h programu je indikovéan problikavajicim napiseméG na spodnim displeji.

Nastavend délka vydrze je zajisa funkci SGSD* (garance $ky pasma). Na zatku vydrze regulatateka, az se tfena

hodnota dostane do pasie&iE v okoli zadané hodnoty, teprve potondrza odpgitavani vydrze:

» Velikost pdsma lIze nastavitkonfigura¢ni drovni, menusys , parametiGSdE.

e Pokud je parametssdE = oFF, funkce GSD" je vypnuta.

e Pokud je isfena hodnota mimo pasmo nastavené parame@®i\ je pozastavetias a na spodnim displeji
problikava napissd .

GSD na zsatku vvdrz
zadana:

hodnota

GSdE

Méfené hodnoti Poatek vydrz:

cas

PFi béhu programu po stisku klévesn zobrazite jeden z nasledujicich parametr

« treM indikujecas do konce programu. Tertas niize byt ovlivrén funkci GSD. Parametr Figtupnite \konfiguraéni
arovni, menusys , parametedi t =trEM

e SP2 , zAdanou hodnotu vydrze. Tuto hodnotu Ize&aitprogramu rénit. Parametr zZigstupnite konfiguraéni
arovni, menusys , parametedit = SP2 .

PFi béhu programu nelze vstoupit do konfigurani a servisni Urovrg.



5 Obsluzna aroven

V obsluzné drovni jsou nastavovany parametfgtppné obsluzeifstroje.
Ze zakladniho stavu se do obsluzné Ggodostanete s@asnym stisknutim kléveg n po dobu cca 3 vi. Na

spodnim displeji se objevi napisvL, na hornim nastavteEr a potvii’te klévesmn. Pokud se na spodnim displeji
objevi napiPass, je obsluzna Urovechrarina heslem. V tomifpads nastavte pomoci Sipek spravné heslo & pptvrd'te

klaveso .

Menu obsluzné drovneé

Displej Vyznam

PCnl Zobrazuje aktualni vykon vystupu 1 v %.

Spusgni / zastaveni automatického nastaveni regutaich parametrii:

Aut . oFF, vypnuti automatického nastaveni regafah parametr.
. ht , spuséni automatického nastaveni regulech paramefr, topeni.

02hl Horni signalizaéni mez Signaliz&ni vystup je aktivovan, pokud jediena hodnotaétsi, nez nastavena mez.
Rozsah: -499 aZ 2499 °C.

ALhI Horni mez alarmu. Alarm je aktivovan, pokud je &'ena hodnot&étsi, nez nastavena mez.

Rozsah: -499 aZ 2499 °C.
Pasmo proporcionality, 1. sada paramétr

Pb1A N
Rozsah: 1 az 2499 °C.

[t1A Integraéni konstanta, 1. sada paramétr
Rozsah: oFF, 0.1 az 99.9 minut.

dE1A Derivaéni konstanta, 1. sada paramétr
Rozsah: oFF, 0.01 az 9.99 minut.

Pbib Pasmo proporcionality, 2. sada paramétr
Rozsah: 1 az 2499 °C.

It1b Integraéni konstanta, 2. sada paramétr
Rozsah: oFF, 0.1 az 99.9 minut.

dE1b Derivaéni konstanta, 2. sada parameétr
Rozsah: oFF, 0.01 az 9.99 minut.

hys1 Hystereze tento parametr se jako jediny nastavijedpoupolohové regulaci.

Rozsah: 1 az 249 °C.




5.1 Parametry regulaéniho vystupu, PID regulace

ParametrypbiA, I t 1A, dELA, Pbilb, | t 1b, dELb, uriuji chovani regulatoru. Mohou byt nastaveny z kémiee nebo
regulatorem, spudtim automatického nastaveni (funkee ).

Regulator mMze pouzivat jednu sadebA, 1t 1A, dE1IA) nebo d¥ sady PblA, I t 1A, dELA, Pblb, I t 1b, dELb), regul&nich
parametii. Kompletni popis nastaveni regétdého vystupu najdete na steah3.

Automatické nastaveni regulaénich parametri

Regulator je vybaven funkci, pomoci niz Ize nastalld parametry.
Automatickou optimalizaci fizete spustit § béhu programu i fi regulaci na konstantni hodnotu, nesmi byt alenwagp
regula&ni vystup.

Poiatek automatick konec automatich

optimalizace optimalizace

Postup spusténi automatické optimalizace:

e Regulator musi regulovat, tzn., Ze nesmi byt vyprystup (vzakladnim stavinesmi byt na spodnim displefiFF).

e Automatickou optimalizaci sptte parametremut =/ ht. Parametput najdete vobsluzné arovniSpuséni
automatické optimalizace je mozné pouzeipact, kdy je regulani vystup nastaven pro PID regulaci.

* Regulator zjisti pomoci zasaha regul&nim vystupu charakteristiku soustavy a V§ié@ optimalni parametry.
Méfena hodnota serfipoptimalizaci rozkolisa.

* Na spodnim displeji problikava hlaSewt 1 (nastavovani parametru pro topeni Pb1A, It1A, Deld 2 (nastavovani

parametru pro topeni PblB, I1t1B, DelB).
Dilezité:
» ParametrybiA, I t 1A, dELA, jsou nastavovany, pokud je pouzivana jedna segldanich paramefr (ALGo =| Pl d)

nebo pokud jsou pouzivany 2 sady regnieh parametr (ALGo = 2PI d) a aktualni Zzadana hodnota je mensi nez
parametisPl d.

e Parametrybib, I t 1b, dE1b, jSOU nastavovany, pokud je aktualni Zadana hadwtsi nez parameBpl d pii pouzivani

dvou sad regutaich paramefr (ALGo = 2Pl d).
ParametrALGo  aSPI d najdete \konfiguraé¢ni Urovni, menuout 1.

5.2 Alarmovy vystup

Alarmovy vystup je uten pro indikaci pekraseni
mezni teploty nastavené parametr@mi . Tento

parametr najdete ebsluzné drovni mefena

velicina
Pokud nenf alarm aktivni, relésepnutq pokud je — Aktivnf
alarm aktivni, relé jeozpojeno. AT S .

Alarm je také aktivovaniprozpojeni teplotnihgidla Neaktivni

a [i systémové chybpiistroje. ALhl

cas




6 Konfiguraéni aroven

Konfiguraini Urovei je ukena pro zakladni nastavertigiroje. V této Urovnje vypnut regulaéni vystup adeaktivovan
alarmovy a signaliza&ni vystup.

Ze zakladniho stavu se do konfigémaUrovre dostanete s@asnym stisknutim kléveg n po dobu cca 3 vie. Na
spodnim displeji se objevi napisvL, na hornim nastavte pomoci SipekF a potvidte. Pokud se na spodnim displeji
objevi napiPass, je konfigur&ni Urovei chrargna heslem. V tomifpadt nastavte pomoci Sipek spravné heslo& op
potvrd'te.

—{( 1nP1 }—»—{ SEn1 )

| NP1, nastaveni vstupu

Displej Vyznam

Nastaveni vstupnihctidla ... teplotni vstup:

. no ... neni nastaven vstup.

. J ... termalanek J, rozsah -200 az 900°C.

. K ... termalanek K, rozsah -200 az 1360°C.

. t ... termalanek T, rozsah -200 aZ 400°C.

. n ... termalanek N, rozsah -200 az 1300°C.

. E ... terma@lanek E, rozsah -200 az 700°C.

. r ... termalanek R, rozsah 0 az 1760°C.

. S ... term@lanek S, rozsah 0 az 1760°C.
SEni . b ... termalanek B, rozsah 300 az 1820°C.

. C ... termalanek C, rozsah 0 az 2320°C.

. d ... term@lanek D, rozsah 0 az 2320°C.

. rtd ... odporov&idlo Pt100, rozsah -200 az 800°C.
Nastaveni vstupnihctidla ... procesovy vstup:

. no ... neni nastaven vstup.

¢ 0-20...0-20mA, rozsah -499 az 2499 jednotek.

e 4-20 ...4-20mA, rozsah -499 az 2499 jednotek.

. 0-5 ... 0 -5V, rozsah -499 az 2499 jednotek.

. 1-5 ... 1 -5V, rozsah -499 az 2499 jednotek.

e 0-10...0-10V, rozsah -499 aZ 2499 jednotek.

10



Displej

Vyznam

dEC1

Nastaveni desetinné i&ky pro zobrazeni na displeji ... teplotni vstup:

. 0 ... bez desetinného mista.

. 0. 0 ... jedno desetinné misto.

Nastaveni desetinné tky pro zobrazeni na displeji ... procesovy vstup:
. 0 ... bez desetinného mista.

. 0. 0 ... jedno desetinné misto.

. 0. 00 ... dv& desetinna mista.

* 0.000 ... tii desetinna mista

CAL1

Kalibrace ¢idla. Nastaveny Udaj jeifgten k n&éiené hodnat
Rozsah: -999 aZ 999 °C.

rL 1

Spolu s parametremh 1 nastavuje u procesovych rozéahékitko pro zobrazeni hodnot na displeji

Rozsah: -499 azh 1.

rh 1

Spolu s parametremL 1 nastavuje u procesovych rozéahé¥itko pro zobrazeni hodnot na displeji

Rozsahr L 1 az 2499.

CoMV, komunikaéni linka

Displej Vyznam
Nastaveni komunikani linky :
Covm . Mbd ... regulator je nastaven pro komunikaci gipgiem.
* SQ@L ... regulator vysila informace pitzeni podizenych pistroji.
bAud Komunika éni rychlost, pevré nastavena na 9600Bd.
Addr Adresa pFistroje, zobrazi seip CoMM= Mod.

out 1, vystup 1

Displej Vyznam
Funkce prvniho (regulaniho) vystupu
otl . ht ... fizeni topeni, PID regulace.
. ht 2 ... fizeni topeni, dvoupolohova regulace.
a1 Doba cyklu 1. vystupu
Rozsah: 1 aZ 200 vie.
Algoritmus PID regulace:
ALGo . Pl d ... vyuZivana je jedna sada PID pararietr
e 2Pld ... vyuzZivany jsou d¥ sady PID parametr
SPI d Hranice mezi PID1 a PID2(2 sady PID paraméiy.
Rozsah: -499 az 2499 °C.
PLLoO Omezeni vystupniho vykonu pi nizkych méfenych hodnotach udava se v %.
Rozsah: 0 az 100 %.
S pL Nastaveni hranice mezi nizkymi a vysokymi hodnotanpro omezeni vykonu.
Rozsah: -499 az 2499 °C.
PLhI Omezeni vystupniho vykonu pi vysokych méfenych hodnotach udava se v %.

Rozsah: 0 az 100 %.

out 2, vystup 2

Displej Vyznam
Funkce druhého vystupu:
. oFF ... 2. vystup je vypnut.

ot2 . SGP ... signalizace &u programu.

* SGPE ... signalizace ukafeni programu, délka signalu je 10iite

*« SGPr ... signalizace fekrateni nefené velkiny, absolutni hodnota. Signalizd mez nastavte obsluzné Urovniparameto2hl .

11



SYS , systémové parametry

Displej

Vyznam

SLEP

Stav regulatoru, pokud neni spustn program:
. OoFF ... regulator nereguluje.
. SP1 ... regulator reguluje na Zadanou hodnotu SP1.

SP1L

Omezeni spodniho pracovniho rozsahu Zadané hodnoty.
Rozsah: -499 a8P1h °C.

SP1h

Omezeni horniho pracovniho rozsahu zadané hodnoty.
RozsahSP1L az 2499 °C.

t dEL

Opozdény start programu:
. oFF ... opozany start je zakazan.
. on ... opozany start je povolen.

GSdE

Nastaveni povolené $ky pasma kolem Zadané hodnoty ¥ béhu programu.
Rozsahi oFF, 1 a7 999 °C.
Pokud je nastaven@SdE = oFF, je funkce,GSD" vypnuta.

Edl t

Zobrazovany parametr pfi spus&ném programu:

. oFF ... neni zobrazovan zadny parametr.

e trEM... je zobrazovadas do konce programu.

. SP2 ... je zobrazovéna teplota vydrze SP2. Tuto hodlzetza ¥hu programu rnit.

dErt

Upiesiuje charakter derivaéni slozky. Cim wtsi hodnota je nastavena, tim vice je derivalozka zatlumena.
Rozsah: 1.0 az 100.0 vie.

>

PASS, hesla pro vstup do vyssich arovni menu

Displej Vyznam
Uzamknuti zmény zadané hodnoty SP1:

P SP e | OFF ... zddan& hodnota SP1 neni uzamknuta, |z&gjitm
. on ... zadana hodnota SP1 je uzamknuta.

P oP Heslo pro vstup do obsluzné Grové Pokud je nastaven@FF, pristup neni chrém heslem.
Rozsahi oFF, 1 a7 9999.

P o Heslo pro vstup do konfigurani Urovné. Pokud je nastaven@FF, piistup neni chrém heslem.
* Rozsah: oFF, 1 aZ 9999.

P SE Heslo pro vstup do servisni Grovél. Pokud je nastaven@mFF, pristup neni chram heslem.

¢ Rozsahi oFF, 1 az 9999.
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6.1 Méreni

Spravna volba, instalace, zapojeni a uénissenzoru v Zdzeni a odpovidajici nastaveni pararetregulatoru jsou pro
spravnou funkci naprosto nezbytné.
Parametry pro konfiguraci &ficiho vstupu jsou konfiguraéni Urovni, menul nP1.

Nastaveni vstupniho ¢éidla

PoZadované vstuptidlo nastavte v parametginl. Prehled vstupnickidel najdete v kapitol@echnické parametryviz.
strana 22.

Pomoci parametrdEC1 mizZete nastavit pozici desetinnéhkg. U teplotnichtidel je mozné zobrazeni bez desetinného
mista nebo na 1 desetinné misto.

ParametrengaLl nastavte kalibradiidla. Nastaveny Udaj jefigten k méfené hodnat

Omezeni zadané hodnotyihete nastavit konfiguraéni Urovni, menusys , parametrysP1L aSPih.

Dilezité:
« Teplotni vstupy maji detekci celistvosidla. i porusentidla je vypnut reguléni vystup, aktivovan alarmovy
vystup.

v wr_»s

Mé¥ici rozsah procesovych vstupu
V konfiguraéni Grovni, menul nP1, Ize pomoci paraméir L 1,rh 1 adECL vymezit ngfici rozsah procesovych vstup

Priklad nastaveni procesového vstupu:

Chcete, aby se vstupni signal 4 az 20 mA zobrazwvalispleji v rozsahu 6.0 aZz 24.0.
NastavtedECl = | 0.0,rL 1 = 6.0ah 1= 24.0. Rozlozeni mezi hodnotami 6.0 a 24.0 Bundérni.

Zobrazeni
méfené
veliginy 24.0

4 mA 20 mA vstupni signal

6.2 Regulace, regulaéni vystup

V regulatoru Ize nastavit dvoupolohovou nebo Plgutaci pro topeni. Pokud je nastavena PID regulaeeyyuzit funkce
automatické nastaveni regédch parametr, viz. strana 9 a omezeni vykonu, viz. strana 14.
Parametry pro konfiguraci regélaho vystupu jsou konfiguraéni Grovni, menuout 1.

Dvoupolohova regulace

Dvoupolohova regulace se voli nastavenimm = ht2. Vyuziva se pro mé&mnarané aplikace. Z principu neni mozné
doséahnout nulové regwai odchylky. Msiena hodnota kmita charakteristickymigpbem kolem zadané hodnoty.

Metena \l/ Zadané hodno
hodnot: - |
/I\hysterez
das
Stav
regulaniho === - - © sepnu
vvstuot
vypnu 13

cas



PID regulace

PID regulace se voli nastavendot 1 = ht . Umoziuje precizni regulaci. Pro spravnou funkci reguiage vSak nutné

spravié nastavit PID parametry. Automatické nastaveni l@gich parametrje popsano na stra®.

PID parametry maji nasledujici vyznam:

* Pb Sitka pasma proporcionality, zadava se v &enych jednotkach. Je to pasmo kolem Zadané hodvekterém
probiha regulace.

+ It integraéni konstanta, zadava se v minutach. Integnaslozka kompenzuje ztraty sousta@ym vétsi je hodnota,
tim méné (pomaleji) se integkmi slozka uplatuje.

« dEderivaéni konstanta, zadava se v minutach. Deréva slozka reaguje na rychlé Zny a snazi se proti nimipobit.
Cim vét3i je hodnota, tinvice derivasni slozka fisobi.

Pokud je regukni vystup dvoustavovy (relé nebo stejnésmy sping), je poZadovany vykon (udavany v procentech)

pienaSen na vystup pomoci tzukséivé modulace. V kazdésasovém cyklu (parametr 1 , ktery najdete konfiguraéni

arovni, menuout 1) je vystup jednou sepnut a jednou vypnut. Déllmed je tim ¥tSi, ¢im VétSi je pozadovany vykon.

Chovani vystupu je nazéano ve tteti ¢asti obrazku.

Priklad Sirkové modulace vystupu: Métena
hodnot
» Doba cyklu je 10 vtén, pozadovany vykon je o 74dana hodnota
30%. Vystup je 3 viiény sepnuty a 7 vin
vypnuty.

e Doba cyklu je 10 vién, pozadovany vykon je
5%. Vystup je 0,5 vigny sepnuty a 9,5 vigy
Vyanty- cas

DiileZité: A e e JO0%

» Doba cyklu nefiznivé ovliviiuje kvalitu

regulaceCim je tato dobaatsi, tim mensi je
kvalita regulace.

» Pokud je na regutamim vystupu vyuzivan cas
elektromechanicky prvek (relé, styiamusi Stav I T S S S S S
byt doba cyklu nastaven&téi s ohledem na \rf;’g‘t{'f;u ! P
zivotnost spinge. !
|
' vypnyt
] LI LI LI N
| | :e | | | | | | cas
Doba cyklu
Omezeni vykonu
Kvalitu regulace rizete ovlivnit omezenim vystupniho
vykonu.
Priklad vyuziti omezeného vykonu:
Pri ndbthu na zddanou hodnotu nastava veligkmit. Metena Sh“gfgﬁfﬂh. Vikon
Jedna z moznycteSeni je omezeni vykonuokoli Zadan veliéina
hodnoty. Postup je nasledujici:
» Zjistéte si vykon, ktery je dodavan do ustalené SPL
soustavy. T .
* Nastavte fepin& s PL na hodnotu o &kolik stupit S —
niz&i, neZ je zadana hodnota. ompLLo
e Omezeni vykon®LLo nastavte na 100%.
e Omezeni vykon®@l hl nastavte cca o 10 az 20% vy
nez je vykon dodavany do ustalené soustavy. das
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7 Servisni uroven

Servisni Urové je utena pro servisni techniky. V této Groyaivypnut regulaéni vystup adeaktivovan alarmové a
signalizatni vystup.

Ze zakladniho stavu se do servisni Gkoglostanete s@asnym stisknutim kléveg n po dobu cca 3 vi. Na
spodnim displeji se objevi napisvL, na hornim nastaviger v a potvidte. Pokud se na spodnim displeji objevi n&pss,
je servisni Urovie chraréna heslem. V tomifpact nastavte pomoci Sipek spravné heslo & pptvrdte.

Displej Vyznam

SoFt Cislo verze software.

Avbl Aktualni teplota okoli.

tCl M é&Fené napiti, termoélankovy vstup 1 Rozsah 60mV.

rtdi M é&ieny odpor, odporovy vstup 1 Rozsah 350 ohin

11 Méreny proud, proudovy vstup 1.Rozsah 20mA.

ul MéFené nagti, napétovy 1 Rozsah 10V.

ConE Nastaven,in] YE_S a potvrzenim vstoupite do menu astaneni vSech parametifoto menu Ize pouzivat niagii pocatesnim
nastaveni fistroje.

rSt?

rSt?

: g Z Zapis inicializ&nich paramefrje vyznamny zasah do nastavefisfoje. Musi byt potvrzeno celkem 6 x nastaveni8Y

rSt?

rSt?

15



8 Tabulka parametru

Tabulka parametri konfiguraéni Urovné:

AN N AA NN AN

(sen1 Y ) (ster [

((dect ) ) (sPic [

(car | ) ((spih [

(rea ) ) (tder I

(rha ) (esde [
(Edit )

( comwv Y ) (dert [

( bAud ) )

( Addr ) ) (Psp [
(Pop J

(ota ) ) (Po )

(o1 [ ) (ese [

(Ace ) )

((spid ) )

( PLLo ) )

(se ) )

( pLhr ) )

(ot2 Y )

Tabulka parametri obsluzné Grovre:
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(o2nr )

( ALhr )

( Po1Aa )

(reaa

(dEza )

( Pbib )

(reaw [

=T

(hyst [
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9 Instalace

Pristroj je uten k zabudovani do panelu. Upérne dwma girubami, které tvi sowést dodavky. Instalace vyzaduje
pristup k zadni gh¢ panelu.

Montazni rozmeéry

« Sitka x vySka x hloubka: 48 x 96 x 121 mn&€tns svorkovnice).
« Vestavna hloubka: 114 mmdgtné svorkovnice).

e Vyiez do panelu;: 4491 mm.

e Tlou¥ka panelu: 1,5 az 10 mm.

Postup instalace

eV panelu zhotovte ¥z 44 x 91 mm.

e Vlozte pistroj do panelového vgzu.

« P¥idrzovaci giruby vloZte do vylisovanych otvibmahde a dole nebo po obou stranaéfsfoje.
« NaSroubujte a dotakite Srouby naifrubach.

Pristroj je nainstalovan,ipd vlastnim zapojenim dop@uwjeme praist si nasledujici kapitolu 0 moznych zdrojich niSe

Popis zapojeniijistroje z&ina na strahl18.

9.1 Zasady pro instalaci, zdroje ruseni

V zatizenich se vyskytuje mnoho zdiauSeni. Mezi netsi zdroje ruSeni pétnasledujici:
e Zatizeni s induktivni z&i, nag. elektromotory, civky relé a sty&a, ... .

e Tyristory a jind polovodiova zdizeni kterd nejsou spinana v nule.

e Svaovaci zaizeni.

« Silnoproudé vodie.

»  Z&ivky a neonova sitla.

9.2 Snizovani vlivu ruseni

Pii navrhu systému se snazte dodrzet tyto pravidla:

« VeSkera vedeni napajeciho 8t silova vedeni musi byt vedena 8lédé od signalového vedeni (nap
termatlankové vedeni, komunikace). Minimalni vzdalenoszimémito typy vedeni by neéta byt mensi nez 30 cm.

« Pokud se signalni a silové vedefitk je vhodné, aby byl mezi nimi pravy dhel.

« Od z&atku si snazte oz potencialni zdroje ruSeni a vedeni se snazterméso tyto zdroje.

* Neinstalujte relé a styka piliS blizko regulatoru.

* Napajeci nagti pro regulator nepouzivejte k napajeni indukitna fazo¥ rizenych z#zeni.

» Pro signalni vedeni pouzijte kroucené vedenigséinStigni propojujte na vice mistech se zemi provozovny.

eV piipac potreby pouzivejte pro napajeniigtroji zalozni zdroje (UPS).
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10 Elektrické zapojeni

Elektrické zapojeni mize provadt pouze osoba k tomu opraviéina. Musi respektovat FisluSné gredpisy. Nespravné
zapojeni mize zpisobit vazné Skody.

Jestlize pFipadna chyba gistroje miize zpisobit Skodu, musi byt z#izeni vybaveno nezavislym ochrannynilenem.

Napajeci napéti
Pred pfipojenim napéjeciho naféti ovérte, zda odpovida technickym podminkam.
Pristroj je ugen pro pouziti v prmyslovych nebo laboratornichizzenich kategorie prepéti Il , stupei znetisténi 2.

[
meéfici vstup O |2
O[3
= |4
komunika&ni linka O [s
3 |6
. i = |7
1. vystup, regukni O s
. = |9
2. vystup, pomocn O lic
O [11
. . 12
3. vystup, alarmov -
1 |13
100-240 VAC / 50Hz L o—— O |14
Pojistka
T1A
1. mérici vstup (InP1)
Teplotni vstupy Procesové vstupy
1 1 p D 1 D 1
[l 2 [] 1_2 +; 0 ]2 O |2
3 3 |3 |3
0O [4 O |4
=3 |5 = |5
tifvodicové zapojeni = |6 Proudovy vstup |6
[ml K Vstupni impedance m K
PL1OO O |8 40 Ohm O |s
dvouvodiové pojeni 3 |9 |9
O |10 Napétovy vstup O |ic
Termoélankovy vstup 0 j11 Vstupni impedance = |11
vstupni impedance je a |12 1C kOhnr O (12
20MOhm. O |13 O [13
|14 |14
[ |15 |15

M éFici vstup neni
galvanicky oddleny od
zenm pristroje
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1. komunikaéni linka (CoMM)

|1
O |2
RS 232 EIA 485 =13
TxD <*' TR <O |a
RxD <° T+R+ < |5
Com ée Com <[ |6
|7
] |s
O |9
O |10
|11
O |12
O |13
1 |14
|15
1. vystup, regulaéni (out1)
SSD
stejnosnirny nagtovy d |1
O |2
|3
O |4
|5
max. 30mA 0 16
X 2 . O | 7——
napsti naprazdno:
12 18ves — O ls—
|9
O |10
O |11
O |12
O |13
O |14
[ |15

Vystup SSDneni
galvanicky oddleny
od zend pristroje

Komunikaéni linka je
galvanicky oddlena od
zeme pristroje

Pripojeni komunikaéni linky RS232 k patitadi

RxD TxD Com TxD RxD Com
5] 4 6 4 5 6

o

[

1.2‘3‘4*5‘607»80 e o 0o o 0]
© 060 0 0 0,9 00 0 0 0

Canon 25

Canon 9

RELE

reléovy vystup d |1
O |2
|3
(m
|5
O |e

ﬁgg:)/stSA —a

ovsssa €| 2|8 —‘/J
|9
O |1
O |11
O |12
O |13
O |14
|15

Vystup RELE je galvanicky oddleny od

zems pristroje. U tohoto vystupu je nutné
vnéjSi vodi¢e fixovat tak, aby v pfipadé
uvolnéni vodi¢e ze svorky nedoSlo ke snizeni
izolace mezi kategoriemi gfového nagti a
bezpe&ného napgti.
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2. vystup, pomocny (out2)

SSD

stejnosmirny nagtovy |1
|2
|3
O |4
|5
|6
|7
30mA =u
max. m
napiti naprazdno: 0l |9 __I.=_
12-18Vss o ey 1 8 I
O |12
|13
O |14
O |is
Vystup SSDneni
galvanicky od@leny
od zend pristroje
Alarmovy vystup
RELE
reléovy vystup |1
|2
|3
O |4
|5
|6
|7
O |s
]9
O Jic
|11
230Vst5A o M
nebo
3ovssisa €1 & 13 —‘; |
O |14
3 |15

20

RELE
reléovy vystup d |1
|2
|3
O |4
|5
|6
|7
|8
238VSH5A —IO s
ggv(;slsA <+— 0 Jic —';
|11
O |12
[ |13
[ |14
O |15

Vystup RELE je galvanicky oddleny od

zene pFistroje. U tohoto vystupu je nutné
vnéjSi vodi¢e fixovat tak, aby v pfipadé
uvolnéni vodi¢e ze svorky nedoslo ke snizeni
izolace mezi kategoriemi glového naféti a
bezp&ného nagéti.

Vystup RELE je galvanicky oddleny od

zenm pFistroje. U tohoto vystupu je nutné
vnéjSi vodice fixovat tak, aby v pipadé
uvolnéni vodiée ze svorky nedoslo ke snizeni
izolace mezi kategoriemi ¢lového nagti a
bezp&ného nagéti.



11 Uvedeni pristroje do provozu

Potatedni inicializaci mize provést pouze kvalifikovana a k tomu opravéna osoba. Nespravné nastaveniiue
zpiisobit vazné Skody.

Jakmile pistroj zapnete poprvé, musite mulichejnutrgjSi Udaje, bez kterych ndre pracovat:
e typ¢cidla, pozici desetinné tky

e pracovni rozsah Zzadané hodnoty

e chovani reguléniho vystupu

11.1 Pracovni postup

Predpokladame, Zetfstroj je nainstalovany v panelu, zapojeny a pijate jej poprvé zapnul. ParametryCptesni

inicializace jsou nasledujici:

e SEni, nastavte vstupridlo. Popis parametru najdete na s&ag.

e dECI1, nastavte pozici desetinng&ltg. Popis parametru najdete na s&r&B. Tento parametr je zobrazovan pouze u
procesového vstupu.

e rL 1,rh 1, parametry pro nastavengiftka procesovych vstiip U teplotnich vstufp nejsou zobrazeny. Popis
parametil najdete na stra&rnl3.

e ot1 , nastaveni reguiaiho vystupu. Popis parametru najdete na &ttdn

e SPLL, nastavte spodni mez pro omezeni rozsahu zadamétyo Dopordujeme ponechat hodnotu 0.

e SP1lh, nastavte horni mez pro omezeni rozsahu zadamétyodopordujeme nastavit maximalni pracovni teplotu
zaizeni. Obsluha nenastavit$i zadanou hodnotu, nez je hodnota tohoto parametr

« Dalsi informace ohlednnastaveni vstupu najdete na straf, ohled nastaveni vystupu na stéah3.

DileZité:
e VSechny parametry nastavené E@Eni inicializaci Ize poz#i ménit v konfiguraéni Grovni.

21



12 Technické parametry

Pristroj je uten pro pouziti v gimyslovych nebo laboratornichizzenich, kategorietppsti 1l, stupei zneisteni 2.

Regulace
e PID, PI, PD, P regulace, automaticka optimalizememetd, fizeni topeni,
e dvoupolohova regulacéizeni topeni.

Alarm
e absolutni alarm, horni mez alarmu.

Rizeni 2adané hodnoty

e jednoduchy program (néb a vydrz),
e regulace na konstantni hodnotu.

Indikaéni a ovladaci prvky

« dvacdtyimistné displeje, vySka segmérni0 mm,
« tfi kontrolky vystup,
«  Ctyri tlagitka, ovladani menu technikou.

Cidla, vstupy

Teplotni vstup termtdnkovy nebo odporovy, detekce celistvastila:
. no ... neni nastaven vstup,

.. termalanek J, rozsah -200 az 900°C,

.. termalanek K, rozsah -200 aZ 1360°C,

.. termalanek T, rozsah -200 az 400°C,

.. termalanek N, rozsah -200 az 1300°C,

.. termalanek E, rozsah -200 aZ 700°C,

.. terma@lanek R, rozsah 0 az 1760°C,

.. terma@lanek S, rozsah 0 az 1760°C,

.. terma@lanek B, rozsah 300 az 1820°C,

.. terma@lanek C, rozsah 0 az 2320°C,

.. terma@lanek D, rozsah 0 az 2320°C,

.. ¢idlo Pt100, rozsah -200 az 800°C, dvouvode neboifivodi¢ové zapojeni, linearizace dle DIN.

[ ]
oo 0o M- m>3>3 " X 4

°
—
—

Procesovy vstup proudovy (vstupni impedance 40 ®hnagtovy (10 kOhnit), bez detekce celistvosiidla:
. no ... neni nastaven vstup,

* 0-20...0-20 mA, rozsah -499 az 2499 jednotek,

e 4-20...4—-20mA, rozsah -499 az 2499 jednotek,

. 0-5 ... 0 — 5V, rozsah -499 az 2499 jednotek,

. 1-5 ... 1 =5V, rozsah -499 az 2499 jednotek,

e 0-10... 0—10V, rozsah -499 az 2499 jednotek.

Vystup 1
* stejnosmirny nagtovy sping, 12 — 18 Vss v zapnutém stavu, max. 30 mA,
» elektromechanické relé, 230¥&A nebo 30Vss/5A, spinaci, bez utlumovélenu.

Vystup 2
e stejnosmirny nagtovy sping, 12 — 18 Vss v zapnutém stavu, max. 30 mA,
e elektromechanickeé relé, 230V&A nebo 30Vss/5A, spinaci, bez Gtlumovékenu.

Vystup 3
» elektromechanické relé, 230¥&A nebo 30Vss/5A, iepinaci, bez Utlumovéhibenu.

Komunikaéni linka

e RS 232, galvanicky odtkna, protokol Modbus RTU,
e EIA 485, galvanicky odélena, protokol Modbus RTU.
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Piesnost vstupu

e 10,1% z rozsahu (min. 540°C) , +1 digi @5°C +£3°C teploty okoli aip£10% jmenovitého napajeciho rip

« teplotni stabilita £0,1°C/°C teploty okoli,
e naptova stabilita £0,01%/% zény napajeciho naji.

Napajeci napéti

e 100 az 240 V&t/ 50 Hz, vnitni pomala pojistka 2 A/250 V,

e prikon max. 15 VA,

e data uloZzena v patti nezavislé na napajecim rip

Provozni prostredi
e 0az50°C,

0 az 90 % relativni vihkosti vzduchu, bez kondepzac

Preprava a skladovani

« -20az70°C.

Rozmeéry

« Sitka x vySka x hloubka, 48 x 96 x 121 mm,

« vestavna hloubka 114 mm,

e vyiez do panelu 44 91mm, tlou¥ka panelu 1,5 az 10 mm.

12.1 Zaruéni podminky

Dodavatel poskytuje na tento vyrobek zaruku 38ind, s vyjimkou zavad vzniklych mechanickym nebo afekiym
opotebenim vystuf. Ze zaruky jsou dale vyléeny vSechny vady vzniklé nespravnym skladovanirrepravovanim,

nespravnym pouzivanim a zapojenim, poSkoze¥j§imi viivy (zejména tinky elektrického pepsti, elektrickych veltin

a teplot nefipustné velikosti, chemickymi latkami, mechanickgotkozenim), elektrickym nebo mechanickym
pretsZzovanim vstup a vystup.

12.2 Popis modelu

Ht40A—-ab-cde—-fgh

> a: vstup
T = teplotni vstup
P = procesovy vstup

> b: komunikaéni linka
0 = neosazena
X = komunikani linka RS 232
A = komunika&ni linka EIA 485

> c: prvni vystup (regulagni)
K = ss spina
R = elektromechanickeé relé
P = proudovy 0-20 mA, 4-20 mA
N = nagtovy 0-5 V, 0-10 V

> d: druhy vystup (pomocny)
0 = neosazen
K = ss spina
R = elektromechanické relé

> e: alarmovy vystup
R = elektromechanické relé

> f,g,h:000
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