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1 Dulezité na auvod

N

HtIndustry je reguldtor uréeny pro ovladani sloZit¢jSich technologickych zafizeni (fizeni elektrickych, plynovych peci,
technologickych linek, ...). Umoziiuje programovou regulaci a pomoci volné konfigurovatelnych vystupi i fizeni
ptidavnych zafizeni. Reguldtor miZe byt doplnén i dvéma komunika¢nimi linkami. Jedna komunikacni linka maZe byt
vyuZita pro spojeni s nadfazenym pocitacem, druhd pro komunikaci s dal$imi piistroji (Master-Slave, kaskadni regulace,
...). Pristroj 1ze konfigurovat pomoci kldvesnice nebo pomoci pocitace.

Navod pro ptistroj HtIndustry je uspotfddan do jednotlivych skupin. Pfi instalaci a zprovoznéni piistroje doporucujeme
postupovat ndsledovné:

TR

Jste konecny uzivatel, mate regulator jiz zabudovan a nastaven od dodavatele

Pokud jste kone¢ny uZivatel, dostanete pfistroj nastaveny a jsou Vam zpiistupnény pouze parametry, které potiebujete pro
vlastn{ préci s reguldtorem. Pokud se s pfistrojem seznamujete, zaméfte se na ndsledujici kapitoly:

e Zdkladni pojmy, je zde vysvétlena funkce tlacitek, displejq, ... .

o Zdkladni stay, popis zékladniho stavu regulatoru.

o UZivatelskd tiroveri, popis parametri a menu uZzivatelské tirovné.

e Program, vse, co je potieba védét o vytvareni programil.

Provadite kompletni instalaci a nastaveni pristroje

V tomto ptipadé postupujte podle nasledujicich kapitol:

e Instalace, v kapitole je popsano zabudovani pfistroje do panelu.

o Zasady pro instalaci, zdroje ruseni, doporucujeme dodrzovat zasady zapojeni popsané v této kapitole.

o Elektrické zapojeni, popis zapojeni piistroje.

o Uvedeni piistroje do provozu, pti prvnim zapnuti pristroje vstoupite do inicializacniho menu, ve kterém nastavite
nejdulezitéjsi parametry piistroje.

Uvedenym postupem provedete instalaci, zapojeni a zdkladni nastaven{ piistroje. O dalSich moZnostech reguldtoru a jeho
ovladani se doctete v ndsledujicich kapitoldch.



2 Zakladni pojmy

Aby price s regulatorem byla bezproblémova, musi uZivatel zvladnout jeho obsluhu, nastavovani parametrd, ...

2.1 Oviadani regulatoru

Na panelu vidite dva displeje, tfi kontrolky pro indikaci stavu vystupq, tfi kontrolky pro indikaci béhu programu. Pfistroj je
ovladan pomoci péti tlacitek.

Funkce indikaénich prvk

. - Dioda ,,1¢
Horn} dlSP,le.]: ' it b indikuje stav prvniho vystupu
e vzdkladnim stavu zobrazuje
méfenou hodnotu _' ’-
e pii nastavovdni zobrazuje '- —
hodnotu parametru -

Dioda ,,2¢
indikuje stav druhého vystupu

Dioda ,,Al¢
indikuje stav alarmového vystupu

Spodni displej:
o v zdkladnim stavu zobrazuje
zadanou hodnotu.

Diody ,,rate*, ,,sp*, ,,time*
e pii nastavovdni zobrazuje @ @ B indikujf béh programu

ndzev parametru

Funkce klavesnice

Nastavovani parametrui regulatoru je provadéno pomoci kldvesnice. Funkce jednotlivych klaves je nasledujici:

. , kldvesa pro nastavovani a prohliZeni parametrii uZivatelské, obsluzné, konfiguracni a servisni drovné. Po stisku
tohoto tlacitka je potvrzena zména nastavovaného parametru a piistroj piejde na nasledujici parametr.

. , kldvesa pro zménu hodnoty parametru smérem doli. Hodnota parametru je ¢islo nebo zkratka sloZena
z maximalné 4 pismen.
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, kldvesa pro zménu hodnoty parametru smérem nahoru.

, kldvesa urcend pro zépis a ¢teni programu. Po stisku tohoto tlacitka je zapsan aktudlni parametr programu a
piistroj pfejde na nasledujici parametr.

START
sToP [N _ o Lo g . " oo
. , kldvesa urcend pro start a pferuseni programu. Kratkym stiskem klavesy pfejdete do menu pro spusténi

programu. Dlouhym stiskem klavesy (3 vtefiny) pfejdete do menu pro nastaveni startu programu pomoci hodin
redlného Casu.

. n n, soucasny stisk obou Sipek. Krétky stisk navrati ptistroj do zdkladniho stavu, viz. strana 6. Po dlouhém

stisku obou kladves (3 vtefiny) piejdete do vyssich drovni menu (obsluZné, konfiguracni, servisni).



”

2.2 Informacéni a chybova hlaseni

Informacni a chybova hlaseni jsou indikovana pouze v zdkladnim stavu, viz. strana 6.

Informacéni hlaseni, horni displej

e ———— ... chyba vstupniho ¢idla nebo neni vstup nastaven.

Informaéni hlaseni, spodni displej

e PCLK ... je nastaveno spousténi programu hodinami, viz. strana 15.

e Aautl ... je spuSténo automatické nastaveni 1. sady regulacnich parametri pro topeni, Pb1A |, It1A , dE1A , viz.
strana 9.

e Aut2 ... je spusSténo automatické nastaveni 2. sady regulacnich parametrii pro topeni, Pblb , Itlb , dE1b , viz.
strana 9.

e aut3 ... je spusSténo automatické nastaveni regulacnich parametrt pro chlazeni Pb2A , It2A , dE2A , viz. strana 9.

e @sd  ...garance Sifky pdsma, mé&fend hodnota je mimo nastavené meze, viz. strana 17.

* WE ... je poZzadovano potvrzeni obsluhy pro pokracovani v programu (funkce digitdlniho vstupu).

® bL ... je nastavena funkce blokovani startu programu, ¢as zablokovan{ jesté nevyprsel.

e bLoCK ... start programu je zablokovdn, ¢as zablokovani vyprSel.

Chybova hlaseni, spodni displej

Pokud je indikovdno chybové hldseni, jsou vypnuty regulacni vystupy, vypnut signaliza¢ni vystup a aktivovdn alarmovy
vystup.

e Err0 ...chyba FLASH, paméti programu. Regulator vypnéte a znovu zapnéte. Pokud potiZe pretrvavaji, kontaktujte
dodavatele.
e Errl ...chyba EEPROM, paméti konfiguracnich parametri. Chybu Ize v nekterych ptipadech odstranit restartem

vSech parametrt v servisni iirovni. Po restartu je nutné vSechny parametry opét nastavit. To mlizZe provadét pouze
zkuSeny uZivatel. Pokud potiZe ptetrvavaji, kontaktujte dodavatele.

e Err3 ...chyba pfevodniku. Muze byt zptisobena elektrickym impulsem na vstupu, piili§ nizkou teplotou a
nadmeérnou vlhkosti, ... . Reguldtor vypnéte a znovu zapnéte. Pokud potiZe pretrvdvaji, kontaktujte dodavatele.



2.3 Prehled arovni, menu

Pro spravnou funkci pfistroje je nutné spravné nastavit jeho parametry. Pro zvySeni ptehlednosti jsou parametry rozttidény

do skupin (drovni, a menu). Uroven je vyssi celek (konfiguracni iirovert), menu je ¢ast irovné (menu out 1 ).
Strukturu ¢lenéni ukazuje nésledujici obrazek.

e N
UZivatelska tdroven
UmoZiuje nejrychlejsi pifstup k vybranym parametrim. Popis najdete na strané 7.

Ht Industry

Obsluzna droven
Urovei, kde se nachézi obsluzné parametry. Popis je na stran& 8.
|

( oPEr ) ( x )

(zever )pass

= : § J
" 2
'- —’ Al 4 3\
. M Zapis / ¢teni programu
oo Menu je uréeno pro zapis / étenf programu. BliZ§i informace najdete na strané 10.
&5 | J
' N
@ [B B Start / preruseni programu
t: S Pomoci tohoto tla¢itka muZete spustit nebo pierusit program, viz. strana 15.
\ J/
( )
n nSouéasny stisk 3 E— Nastavenf startu programu hodinami
veefiny STOP Pii dlouhém stisku tlacitka (3 vtefiny) vstoupite do menu pro nastaveni startu
programu pomoci hodin, viz. strana 15.
I \. J
e '

J

drovei vybirejte

Sipkami Konfiguraéni droven
’ (LEVEL HPASS Je ur¢ena pro konfiguraci piistroje. Tuto troveii doporuCujeme zajistit heslem.

Popis konfiguraéni drovné je na strané 22.
.

PoZadovanou ( ConF ) ( ] ) - ~

(sezv ) (%) ’ A

Servisni droveil
(LEVEL HPASS Je uréena pro servisni techniky. Tuto troven doporucujeme zajistit heslem. Popis

servisni irovné je na strané 32.
\_

J

Pokud neni pro piisluSnou troven
nastaveno heslo, parametr PASS se
nezobrazi.




2.4 Zakladni stav

V zdkladnim stavu je regulator po zapnuti napajectho napéti (musi byt provedeno pocatecni nastaveni pristroje, viz. strana
40).

Na hornim displeji je zobrazena méfena teplota, na spodnim displeji je zobrazen ndpis | oFF pii vypnutém vystupu nebo
Zadan4 teplota.

Ht Industry
Na hornim displeji je P—— 1
zobrazena méfend teplota _' l_ 2

oo

Kontrolky indikuji béh programu:

Al e Pfi ndbéhu / poklesu na Zadanou hodnotu
kontrolka ,rate* blikd a kontrolka ,sp*
sviti.

e Pfi vydrzi na Zddané hodnoté kontrolka
time* blikd a kontrolka ,,sp* sviti.

Pokud program neni spustén, nesviti Zadnd

kontrolka.

sp

Na spodnim displeji je pii
vypnutém regulaénim vystupu
ndpis oFF, pii regulaci Zddand
teplota (Cislo)

e Pokud je na spodnim displeji jiny tidaj nez ndpis | oFF nebo Zadan4 teplota (¢iselnd hodnota), regulator neni
v zakladnim stavu (jsou nastavovany parametry).
eV zdkladnim stavu jsou na spodnim displeji zobrazovana informacni a chybova hlaseni, viz. strana 4.

Navrat do zakladniho stavu

e Do zdkladniho stavu muze reguldtor vratit obsluha kratkym stiskem klaves n n
e Pokud nenf stisknuta 60 vtefin Zadna klavesa, vrati se do zdkladniho stavu regulator sam.

Stav regulatoru, pokud nebézi program

Vv

Pokud nebéZi program, miiZze mit regulator vypnuty regulacni vystup (na spodnim displeji je indikovan napis  oFF) nebo

miZe regulovat na konstantni hodnotu (na spodnim displeji je ¢iselna hodnota). Stav regulatoru mimo program je nastaven

parametrem SLEEP :

e SLEEP = OFF, regulaéni vystup je vypnuty, na spodnim displeji sviti ndpis |  oFF.

e SLEEP = SP1,reguldtor reguluje na konstantni hodnotu SP1. Na spodnim displeji je Zddand hodnota, kterou 1ze ménit
pomoci Sipek.

Parametr sLEEP najdete v konfiguracni iirovni, menu sys




3 Uzivatelska uroven

Uzivatelska uroven je ur¢ena k rychlému piistupu uZivatele k nejb&éZné&jSim parametriim.

Do uZivatelské trovné vstoupite a uZivatelskou trovni prochézite stiskem klavesy .

Z uzivatelské irovné se navratite po projiti vSech parametrti nebo soucasnym kratkym stiskem klaves n n

Strukturu uzivatelské tirovné je mozné volné nastavit:

e miZete urcit, které parametry a menu budou v uZivatelské drovni,

e miZete urcit, na které pozici tyto parametry (menu) budou umistény,

e parametry a menu jsou zobrazovany pouze v piipadé¢, kdy ma jejich zobrazeni smysl (napf. stav pfiznakového vystupu
je zobrazen pouze v piipadé, kdy ptislusny vystup je nastaven jako pfiznakovy).

Prehled vSech parametru a menu uzivatelské Grovné

Displej Postup

Jsou zpFistupnény parametry indikujici béh programu:
e ProG ,indikuje prdvé probihajici program.
e StEP |, indikuje prdvé probihajici krok programu.

(run) e EnSP |, indikuje kone¢nou Zddanou hodnotu pravé probihajiciho kroku.
e trEM |, indikuje ¢as do konce kroku.
Parametry jsou zobrazovany pfi béZicim programu.
Jsou zpFistupnény parametry indikujici béh programu. Parametry pravé probihajiciho kroku lze ménit:
e ProG ,indikuje prdvé probihajici program.
e StEP |, indikuje prdvé probihajici krok programu.
(Erun) e tYPE | indikujetyp (StPt, rAtE, SoAK) prav¢ probihajictho kroku programu.

e rAtE | edituje rychlost nib&hu pravé probihajiciho kroku. Tuto hodnotu lze ménit.

e EnSP | edituje kone¢nou zidanou hodnotu pravé probihajiciho kroku. Tuto hodnotu lze ménit.
e trEM | edituje Cas do konce kroku. Tuto hodnotu Ize ménit.

Parametry jsou zobrazovany pii béZicim programu.

PCnt 1 |Indikuje vikon v % 1. regulaéniho vystupu. Zobrazuje se pouze tehdy, je-li vystup 1 nastaven jako regulaéni.

PCnt 2 |Indikuje vikon v % 2. regulaéniho vystupu. Zobrazuje se pouze tehdy, je-li vystup 2 nastaven jako regulaéni.

P ProG | Spotieba energie v kWh na posledni vypal. Pii spusténi programu je pocitadlo nulovano a naditani spotfeby zacina od 0.

P tot Celkova spotieba v kWh. Po dosaZeni hodnoty 9999 je pocitadlo nulovano a nacitani za¢ind od 0.

AL oFF | Menu pro vypnuti trvalého alarmu. Nastavenim | YES a potvrzenim trvaly alarm vypnete.

Spusténi / zastaveni automatického nastaveni regula¢nich parametra:
. oFF, vypnuti automatického nastaveni regulaénich parametri.

Aut

. ht, spusténi automatického nastaveni regulacnich parametri, topeni.

. CL, spusténi automatického nastaveni regulaénich parametri, chlazeni.
o ot Perioda archivace méfenych hodnot dataloggeru v minutach.

Rozsah: 1 az 120 minut.

Podminka pro archivaci méfenych hodnot v dataloggeru:
. oFF, archivace je vypnuta.

dt Sto |e ProG, archivace probihd pouze pfi spusténém programu.
e ALMr, archivace probihd pii alarmu.

e Cont, archivace probihd trvale.

Zobrazeni stavu 1. piiznakového vystupu ( oFF ... vypnuty,  on ... sepnuty). Vystup Ize oviddat pomoci Sipek pouze, pokud

Entl
nebé&Zi program.

Ent2 Zobrazeni stavu 2. piiznakového vystupu ( oFF ... vypnuty,  on ... sepnuty). Vystup Ize oviddat pomoci Sipek pouze, pokud
nebé&Zi program.

Ent3 Zobrazeni stavu 3. piiznakového vystupu ( oFF ... vypnuty,  on ... sepnuty). Vystup Ize oviddat pomoci Sipek pouze, pokud
nebé&Zi program.

Ent4 Zobrazeni stavu 4. piiznakového vystupu ( oFF ... vypnuty,  on ... sepnuty). Vystup Ize oviddat pomoci Sipek pouze, pokud
nebé&Zi program.

dtLoG? Vstup do menu dataloggeru. Do menu vstoupite nastavenim = ¥YES na hornim displeji a potvrzenim. V menu dataloggeru muzete
prohlizet pribéh vypalu.

CLK ? Vstup do menu nastaveni hodin realného ¢asu. Do menu vstoupite nastavenim _YES na hornim displeji a potvrzenim. Menu je

popsdno na strané 21.




Nastaveni parametri a menu uzivatelské urovné

v N

Uzivatelska droven poskytuje uZivateli nejjednodussi piistup pfi prohliZeni a nastavovani parametrii. Seznam parametru,
které budou v uZivatelské drovni pfitomny, i jejich pofadi, jsou volné nastavitelné.
Tvorbu uzivatelské tirovné proved’te v konfiguracni virovni, menu usEx

Priklad tvorby uzivatelského menu:

Chcete umistit na 1. pozici uZivatelské iirovné parametr Entl , na 2. pozici parametr pro spusténi automatické
optimalizace aut . Postupujte ndsledovné:

e Nastavte parametr StEP 1 = Ent1.

e Nastavte parametr StEP 2 = Aut .

e 3 aZ 12 pozice nejsou vyuZzity, parametry StEP 3 aZ StEP12 nastavte | no.

Vysledek si prohlédnéte v uZivatelské iirovni

3.1 Datalogger

Reguldtor je vybaven funkci pro zdznam naméfenych hodnot.
Standardn€ umoznuje pfistroj zapis 25-ti méfeni, s rozsifenou paméti 4000 méreni. Pokud je zaplnéna celd pamét’, nejstarsi
zdznamy jsou pfepisovany nejnovéjsimi.

KaZdy zaznamenany tidaj se skldd4 z nasledujicich poloZek:
e 1ok, mesic, den, hodina a minuta zaznamu
e méfend hodnota

datum cas mérFena hodnota
17.10.2002 08.45 850
17.10.2002 08.50 852
17.10.2002 08.55 855
17.10.2002 09.00 857
17.10.2002 17.40 194

Zaznamenané Udaje Ize &ist dvéma zpusoby:

e Na displeji pfistroje v menu dtLoG?. Po otevieni menu je na spodnim displeji zobrazen ¢as ve formatu hodina.minuta a
na hornim displeji je zobrazovdna naméfena teplota. Mezi jednotlivymi zdznamy se pohybujte pomoci $ipek. Menu
dtLoG? Musi byt umisténo v uZivatelské tirovni.

e Pfenos dat pomoci komunikacni linky. Potfebné tidaje zjistite v pfirucce popisujici komunikaéni linku.

Parametry pro nastaveni dataloggeru

Parametrem dt PER lze nastavit periodu zdpisu v minutdch.

Parametrem dt sto lze nastavit podminku zapisu:

e dt Sto = Cont, data jsou zaznamendvéna trvale,

e dt Sto = ALMr, data jsou zaznamendvéna pii alarmu,

e dt Sto =ProG, data jsou zaznamendvana pii spuSténém programu,

e dt Sto = oFF, data nejsou zaznamendvana.

Oba parametry jsou umistény v obsluzné iirovni. Mohou byt zptistupnény v uZivatelské tvirovni.




3.2 Automatické nastaveni regulaénich parametri

Regulator je vybaven funkci, pomoci niZ 1ze nastavit PID parametry.
Automatickou optimalizaci miZete spustit pii béhu programu i pfi regulaci na konstantni hodnotu, nesmi byt ale vypnut
regulacni vystup.

Pocatek automatické
optimalizace

konec automatické
optimalizace

Postup spusténi automatické optimalizace:

e Reguldtor musi regulovat, tzn., Ze nesmi byt vypnuty vystup (v zdkladnim stavu nesmi byt na spodnim displeji = oFF).
e Automatickou optimalizaci spustte parametrem Aut = ht pro topeni nebo aut = cL pro chlazeni. Parametr

Aut najdete v obsluzné tirovni nebo uZivatelské iirovni. Spusténi automatické optimalizace je mozZné pouze
v ptipadé, kdy je pfisluSny vystup nastaven pro PID regulaci.

e Reguldtor zjisti pomoci zdsahti na regulaénim vystupu charakteristiku soustavy a vypocita optimalni parametry.
Me¢tend hodnota se pfi optimalizaci rozkolisa.

e Na spodnim displeji problikdva hldSeni aut1  (nastavovdni parametru pro topeni Pbia , Itla , dE1A ), Aut2

(nastavovani parametru pro topeni Pblb , Itlb ,dElb )neboaut3 (nastavovani parametru pro chlazeni pb2a

It2A ,dE2A ).
Dilezité:

e Parametry Pbla , ItlAa ,dE1A |, jsou nastavovany, pokud je pouZivana jedna sada regulacnich parametra

i

(aLeo = PId) nebo pokud jsou pouzivany 2 sady regulacnich parametrii (ALGo = 2PId) a aktudlni Zddana hodnota

je mensi neZ parametr SWpId.

e Parametry Pblb , Itlb ,dElb , jsou nastavovany, pokud je aktudlni Zddand hodnota vétSi neZ parametr swe1d pii

pouZivani dvou sad regulacnich parametrli (ALGo = 2PId).

Parametry arGo  a sweId najdete v konfiguracni iirovni, menu outl

3.3 Sledovani spotrebované energie

Regulator umoziiuje sledovat ptibliznou spotiebovanou energii:
o Celkova, idaj v kWh indikuje parametr p_tot , ktery najdete v obsluzné dirovni nebo v uZivatelské virovni.
e Na jeden vypal, ddaj v kWh indikuje parametr P Prog, ktery najdete v obsluzné tirovni nebo v uzivatelské tirovni.

Diilezité:
e Pro spravné nacitani spotfebované energie nastavte v parametru Power piikon pece (zafizeni). Parametr najdete
v konfiguracni drovni, menu sYs |, viz. strana 26.

e Pocitadla spotfebované energie P tot aP ProG maji maximalni rozsah 9999. Po dosaZeni této hodnoty se vynuluji a

odpocet pokracuje déle.
e Pocitadlo spotfebované energie P ProG je automaticky nulovéano pii kazdém startu programu.
Pocitadlo P tot lze vynulovat v servisni dirovni, menu sYs  , parametr CLzP 2.



4 Program

Program je pozadovany prub¢h teploty, ktery chce uZivatel dosahnout.
Kapitola program je urcena k objasnéni:

e  principu programovanti,

zapisu programu,

startu a pferuSeni programu,

béhu programu,

nastaveni parametrd souvisejicich s programem.

4.1 Princip programovani

Program (Pzo@) je sloZen z jednotlivych krokl (stEp), které na sebe navazuji (program zac¢ina krokem 1, pokracuje krokem
2,..).

Program je zakonc¢en krokem | End (ukonceni programu).

V prtistroji miZe byt napsano 30 programtl oznacenych Cisly 1 az 30, kazdy program miZe byt sloZen z maximdlné 15-ti
kroki.

Typy kroku

Nasledujici obrazek ukazuje vSechny typy kroku, které 1ze pro tvorbu programu pouZit:

e ndrlst (pokles) na teplotu, StPt, rAtE,
e vydrZ na teploté, soak,

e skok na jiny program, krok, JuMp,

e Kkonec programu, End.

Z4dand Vydri SoAK
hodnota
(teplota)

Z4dana hodnota neni bhem
trvani kroku ménéna. Je

Skok JuMP

UmoZiuje skok na:

e jiny krok ve spusténém
programu

e jing  krok  vjiném

programu

nastavovana doba vydrZe.

Konec programu
Ukon¢i program.

Nariust nebo pokles StPt, rAtE
Nartst nebo pokles teploty ve stanoveném
Case.

e StPt, nariist nebo pokles je definovan
konecnou teplotou a ¢asem, za ktery se ma
teploty dosdhnout.

e rAtE, ndrist nebo pokles je definovén
konecnou teplotou a rychlosti

(jednotka/hodinu) ndrtstu, poklesu
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StPt, narust nebo pokles Zadané hodnoty

zadana
hodnota

EnSP . xx
(§©)]

tIME . xx (hod.min)

Piehled parametrti kroku stpt:

Pocétecni Zddand hodnota kroku
stPt je stejnd jako konec¢na
Zadana hodnota ptedchoziho
kroku. V ptipad¢ startu
programu je po¢ate¢ni Zadana
hodnota rovna méfené hodnoté.
Cas kroku je maximélné 99
hodin 59 minut.

displej

vyznam

EnSP.xx | Kone¢nd Zddand hodnota.

tIME.xx | Cas, za ktery bude koneénd 7idana hodnota dosaZena, je uddvan ve formatu ,,hodiny.minuty*.

Entl.xx | Stav 1. pfiznakového vystupu. Parametr je zobrazen pouze tehdy, je-li vystup 4 nastaven jako pfiznakovy.

Ent2.xx | Stav 2. pfiznakového vystupu. Parametr je zobrazen pouze tehdy, je-li vystup 5 nastaven jako pfiznakovy.

Ent3.xx | Stav 3. pfiznakového vystupu. Parametr je zobrazen pouze tehdy, je-li vystup 6 nastaven jako pfiznakovy.

Ent4.xx | Stav 4. pfiznakového vystupu. Parametr je zobrazen pouze tehdy, je-li vystup 7 nastaven jako pfiznakovy.

GSd.xx | Garance $itka pasma, viz. strana 17.

rAtE, narust nebo pokles Zadané hodnoty

zadand hodnota

EnSP.xx
0 rAtE.xx
(*Clhod.)

Piehled parametri kroku zatE:

Pocétecni Zddand hodnota kroku
rAtE je stejnd jako konec¢na
Zadana hodnota ptedchoziho
kroku. V ptipad¢ startu
programu je po¢ate¢ni Zadana
hodnota rovna méfené hodnoté.
Délka trvani kroku neni
omezena.

displej

vyznam

EnSP.xx | Kone¢nd zddand hodnota.

rAtE.xx | Rychlost nirlstu na Zidanou hodnotu je uddvana ve formétu ,,°C/hodinu*.

Entl.xx | Stav 1. pfiznakového vystupu. Parametr je zobrazen pouze tehdy, je-li vystup 4 nastaven jako pfiznakovy.

Ent2.xx | Stav 2. pfiznakového vystupu. Parametr je zobrazen pouze tehdy, je-li vystup 5 nastaven jako pfiznakovy.

Ent3.xx | Stav 3. pfiznakového vystupu. Parametr je zobrazen pouze tehdy, je-li vystup 6 nastaven jako pfiznakovy.

Ent4.xx | Stav 4. pfiznakového vystupu. Parametr je zobrazen pouze tehdy, je-li vystup 7 nastaven jako pfiznakovy.

GSd.xx | Garance $itka pasma, viz. strana 17.
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SoAK, vvdrz na teploté

zadand hodnota

Z4adand hodnota kroku SoaK je
stejnd jako konecnd Zddana
hodnota ptedchoziho kroku.
V piipad¢ startu programu je
Zadand hodnota rovna métené
hodnoté.

Cas kroku je maximélné 99
hodin 59 minut.

tIME . xx (hod.min) cas

Prehled parametrti kroku soak:

displej vyznam
tIME.xx | Cas prodlevy je uddvin ve formétu ,.hodiny.minuty*.
Entl.xx | Stav 1. pfiznakového vystupu. Parametr je zobrazen pouze tehdy, je-li vystup 4 nastaven jako pfiznakovy.
Ent2.xx | Stav 2. pfiznakového vystupu. Parametr je zobrazen pouze tehdy, je-li vystup 5 nastaven jako pfiznakovy.
Ent3.xx | Stav 3. pfiznakového vystupu. Parametr je zobrazen pouze tehdy, je-li vystup 6 nastaven jako pfiznakovy.
Ent4d.xx | Stav 4. pfiznakového vystupu. Parametr je zobrazen pouze tehdy, je-li vystup 7 nastaven jako pfiznakovy.
GSd.xx | Garance $itka pisma, viz. strana 17.

JuMP, skok v programu

zadana
hodnota

Pokud je vytvoiena
nekonecnd smycka
74dand (skok na sebe sama),
. hodnota bude program
ukoncen.

cas cas
Piehled parametrti kroku JuMe:
Displej vyznam
J Pr.xx | Cislo programu, na ktery se mé skogit.
J st.xx | Cislo kroku, na ktery se m4 skoit.

End, ukonéeni programu

Piehled parametrti kroku | End:

Displej vyznam
Entl.xx | Stav 1. pfiznakového vystupu po ukonéeni programu. Parametr je zobrazen pouze tehdy, je-li vystup 4 nastaven jako pfiznakovy.
Ent2.xx | Stav 2. pfiznakového vystupu po ukonceni programu. Parametr je zobrazen pouze tehdy, je-li vystup 5 nastaven jako piiznakovy.
Ent3.xx | Stav 3. pfiznakového vystupu po ukonéeni programu. Parametr je zobrazen pouze tehdy, je-li vystup 6 nastaven jako piiznakovy.
Ent4.xx | Stav 4. pfiznakového vystupu po ukonceni programu. Parametr je zobrazen pouze tehdy, je-li vystup 7 nastaven jako pfiznakovy.

Krok | End ukon¢i program a nastavi ptiznakové vystupy.
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4.2 Zapis a ¢teni programu

Menu zapis a ¢teni programu je uréeno pro:
e z4dpis nového programu,
e prohliZen{ jiZ zapsaného programu,

e zmeénu nekterych parametr jiZ zapsaného programu.

Do menu zapis programu se dostanete ze zdkladniho stavu stiskem klavesy @

Z menu zapis programu se do zdkladniho stavu vritite souc¢asnym stiskem kldves n n
Celé menu pro zapis programu je zobrazeno v nasledujicim obrdzku.

E ProG } nastavte ¢islo programu

%' E StEP )‘ nastavte ¢islo kroku

(t¥PE. xx stet ) § rAItE ) § SoIAK ) § JuIMP Jom Elnd )
(EnSEI’.xx) (EnSf.xx) (tIM]:.:.xx) (g pr.xx) (Entl.xx)
(t1vE.xx) (rAtlIi:.xx) (Ent]l..xx) (o st.xx) (Ent2.xx)
(Ent]l. .xx) (Ent:ll. ) (Em:zI .xx)
(Em:zI ) (Entlz .xx) (Ent:l'a .xx)
(Ent::, .xx) (Entl3 .xx) (Ent? .xx)
(Ent?.xx) (Entl4.xx) (Cesa.xx)
((esd.xx) ((esd.x)

v

e Parametry Ent1.xx aZ Ent4.xx jSou zobrazovany pouze v piipadé, jsou-li nastaveny jako pfiznakové ptislusné vystupy

(v konfiguraéni drovni vystup 4 az 7).

e Typ kroku stpt je zobrazovan pouze v pfipadé, je-li povolen (zA t¥YP = stPt nebo rA tYP = both).
e Typ kroku zatE je zobrazovan pouze v piipadé, je-li povolen (zA tYP = rAtE nebo rA tYP = both).

Dilezité:

e Pfi kazdé zméné parametru ra typ doporucujeme piekontrolovat vSechny zapsané programy.

Zapis programu bude podrobné vysvétlen v nasledujicim piikladu.
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Ptiklad z4pisu programu:

e  Zapiste do reguldtoru program zobrazeny v grafu a popsany v tabulce.
e Program zapiSte na pozici ¢islo 2 (program ¢&islo 2).
eV konfiguracni trovni je nastaven vystup 4 jako ptiznakovy (out 4 = Entl), jsou povoleny oba typy krokl pro
nabeh/pokles (xrA tYP = both).
Krok 5
Kro,k?’ .. e pokles na Zadanou hodnotu
. nabel: na zadan,ou l:odnotu 150°C rychlosti 300°C/hod.
l(v),SO C ry?hl(/)stl 250°C/hod. o piiznakovy vystup vypnut
vadand e piiznakovy vystup vypnut o garance Sitky pdsma
hodnota e garance $itky pdsma vypnuta vypnuta
Krok 4
e vydrZ 0 hod. 50 min .
e piiznakovy vystup sepnut
e garance Siiky pdsma
zapnuta v celém dseku
Krok 1 Krok 2 Krok 6
e ndbéh na Zddanou hodnotu e vydrZ 1 hod. 10 min . e ukonceni programu
150°C za 1 hod. 30 min. e pifznakovy vystup sepnut e piiznakovy vystup vypnut
e piiznakovy vystup vypnut e garance Siitky pdsma
e garance $itky pdsma vypnuta zapnuta na zaCatku
cas
E StEP tYPE.xx EnSP.xx tIME. xx rAtE.xx Entl.xx Ent2.xx Ent3.xx Ent4.xx GSd.xx
1 StPt 150 1.30 oFF oFF
2 SoAK 1.10 on Strt
3 rAtE 1050 250 oFF oFF
4 SoAK 0.50 on on
5 rAtE 150 300 oFF oFF
6 End oFF
7
8

Nyni program zapiSte do pristroje:

e Reguldtor je v zdkladnim stavu, viz. strana 6.
e  Stisknéte tlacitko ,,PROG*. Na spodnim displeji se objevi ndpis E ProG. Postup zdpisu programu je v nasledujici
tabulce.
Displej Postup

E Prog | Cislo programu, nastavte 2, potvrd'te klavesou ,,PROG".

E Step Cislo kroku, ponechte 1, potvrd'te klavesou ,,PROG*.

tYPE. 1 | Typkroku 1, nastavte SEPt, potvrd'te klavesou ,,PROG".

EnSP. 1 |Z4dan4 hodnota kroku 1, nastavte | 150, potvrd’te kldvesou ,,PROG".

tIME. 1 | CasdosaZeni hodnoty EnSP 1 kroku 1, nastavte 1 .30, potvrdte kldvesou ,,PROG*.
Entl. 1 | Stav piiznakového vystupu kroku 1, nastavte = oFF, potvrd'te kldvesou ,,PROG".

GSd. 1 | Garance sitky pasma, nastavte | oFF.

E StEP Cislo kroku, ponechte 2, potvrd’te kldvesou ,,PROG".

tYPE 2 | Typ kroku 2, nastavte SoAK, potvrd'te kldvesou ,,PROG".

tIME. 2 | Délku prodlevy kroku 2, nastavte 1.10, potvrdte klavesou ,,PROG".

Entl. 2 | Stav piiznakového vystupu kroku 2, nastavte = on, potvrd'te kldvesou ,,PROG".

GSd. 2 | Garance sitky pasma, nastavte Strt.

Stejnym zptisobem pokracuje zdpis dalsich parametri az do kroku 6

E StEP Cislo kroku, ponechte 6, potvrd’'te klavesou ,,PROG*.
tYPE. 6 | Typ kroku 6, nastavte End, potvrd'te klavesou ,,PROG*.
Entl. 6 | Stav piiznakového vystupu kroku 6, nastavte = oFF, potvrd'te kldvesou ,,PROG*.
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4.3 Start a preruseni programu

Program 1ze spustit na piikaz obsluhy pomoci kldvesnice nebo 1ze nastavit automatické spusténi hodinami redlného Casu.

Start programu pomoci klavesnice

e Reguldtor je v zdkladnim stavu, viz. strana 6.
Stisknéte kratce tlacitko ,,START / STOP*. Na spodnim displeji se objevi népis ProG , na hornim displeji nastavte
pomoci Sipek ¢islo programu, ktery chcete spustit a potvrd’te klavesou ,,START / STOP*.

e PoZadovany program je spustén.
Bé&h programu je indikovan diodami ,rate®, ,,sp“ a ,,time*.

Start programu pomoci hodin

U regulatoru miZete nastavit program, ktery bude spustén v pfedem nastaveném case hodinami redlného casu.

e Reguldtor je v zdkladnim stavu, viz. strana 6.

e  Stisknéte tlagitko ,,START / STOP* po dobu cca 3 vtefiny. Na spodnim displeji se objevi ndpis pcLk , dalsi postup je

v tabulce:
Displej Postup
PCLK Nastavte ¢islo programu, ktery chcete spustit hodinami. Pokud nastavite oFF, neni povolen automaticky start. Potvrd’te kldvesou
»START / STOP*.
Nastavte mésic spusténi programu. Pokud nechcete zaddvat mésic a den spusténi, nastavte = oFF. V tom piipadé neni zobrazen parametr
Mon . 15 > ) o
dAy a program je spoustén kazdy den. Potvrd'te klavesou ,,START / STOP*.
dAtE Nastavte den spusténi programu. Nezobrazi se, pokud je Mon = oFF. Potvrd'te klavesou ,,START / STOP*.
hour Nastavte hodinu spusténi programu. Potvrd’te klavesou ,,START / STOP*.
Min Nastavte minutu spusténi programu. Potvrd'te klavesou ,,START / STOP*.
Diilezité:
e  Pfinastaveni automatického spusténi programu hodinami blik4 v zdkladnim stavu na spodnim displeji informacni ndpis
PCLK

Vv,

Pokud béZi jiny program v terminu spusténi programu hodinami, nastaveny program se nespusti.
Pokud je program spoustény hodinami krats$i nez 10 minut, miiZe byt spustén vicekrat za sebou.

PrerusSeni programu

Program ukon¢ite nasledujicim zptsobem:

Regulator je v zdkladnim stavu, bézi program.

e  Stisknéte kratce tlacitko ,,START / STOP*, na spodnim displeji se objevi nédpis ProG

e Pokud na hornim displeji nastavite ,,cont* a potvrdite kldvesou ,,START / STOP*, program bude pokracovat.

e Pokud na hornim displeji nastavite ,, End* a potvrdite klavesou ,,START / STOP*, program bude ukoncen.

4.4 Béh programu

Béh programu je indikovan svitivymi diodami ,rate”, ,,sp“ a ,time*:
e rate” blikd, ,,sp* sviti, probihd nabéh / pokles na Zddanou hodnotu.
e time* blikd, ,;sp* sviti, probihd vydrZ na Zddané hodnoté&.

Cteni stavu programu

Ctenf stavu prave béziciho programu si miZete zpfistupnit nastavenim parametru StePxx = run, Viz. strana 27.
V uZivatelské drovni se Vam zpiistupni ndsledujici parametry (pouze za béhu programu):

e ProG ...zobrazuje ¢islo pravé béZiciho programu,

e sStEP ... zobrazuje ¢islo aktudlniho kroku,

e EnsSP ...zobrazuje kone¢nou Ziddanou hodnotu aktudlniho kroku,
e TrEM ... zobrazuje ¢as do konce kroku.

Cteni stavu programu, zména aktualniho kroku

Parametry pro ¢teni stavu programu a zménu nastaveni pravé probihajiciho kroku zpfistupnite nastavenim stePxx = Erun, ,
viz. strana 27. V uZivatelské drovni budou pfi béhu programu zobrazeny ndsledujici parametry:

e ProG ...zobrazuje ¢islo pravé béziciho programu,

e sStEP ... zobrazuje ¢islo aktudlniho kroku,
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e tYPE ...zobrazuje typ aktudlniho kroku,

e EnsP ...zobrazuje konecnou Zddanou hodnotu aktualniho kroku, tento parametr Ize nastavovat,
e ratE ... zobrazuje rychlost ndbéhu aktudlniho kroku, tento parametr Ize nastavovat,

e trEM ... zobrazuje ¢as do konce kroku, tento parametr Ize nastavovat.

Takto upravené parametry programu ovlivni pouze pribéh aktudlniho kroku, nejsou zapsany trvale.

MozZnosti nastavovani a éteni parametri, pFip. stavu regulatoru pii béhu programu

Je povoleno nastavovani a ¢teni parametrti v uZivatelské drovni.

Je povoleno nastavovani a ¢teni parametri v obsluzné drovni.

Je povoleno nastavovani automatického startu pro spusténi programu hodinami.
Je povoleno pteruseni a ukonceni programu.

Je povoleno spusténi automatického nastaveni regulacnich parametra.
Nastavovani parametri v konfiguraéni drovni je zakazano.

4.5 Priznakové vystupy Ent1 az Ent4

2

Ptiznakovy vystup je urcen k ovlddani vnéjSich udalosti (odvétrdvaci klapky pece, ventildtoru, ...) programem.

V jednotlivych krocich programu miZze byt pfiznakovy vystup sepnut (Entx = on) nebo vypnut (Entx = oFF).
— Ptiklad nastaveni
jeden krok . ) . B
|programu L piiznakovych vystupli
— v jednotlivych fazich

programu. Pfiznakové
vystupy mohou ovladat
— vné&jsi technologicka
zafizeni.

Entl

Ent2 ~_I'Vystup sepnut j Vystup vypnut |

—

Ent3

Ent4

Nakonfigurovani priznakového vystupu

4 a7 7 vystup muZe byt nakonfigurovan jako ptiznakovy (Entl aZ Ent4). Nastaveni 1ze provést v konfiguracni vrovni,
menu outd ... parametr out4 =Entl ....

Stav priznakového vystupu pFi preruseni programu

Pokud program ukoncite pfedcasné (pferuseni vypalu), chcete, aby byly pfiznakové vystupy nastaveny do definovaného
stavu (napf. otevieni odvétravaci klapky). Reakci piiznakovych vystupi na preruseni programu nastavite v konfigura¢ni
drovni, menu outd4 aZout7 ,parametrem I Entl aZ I Ent4 ndsledovné:

® I Entx = hold, stav pfiznakového vystupu ziistava v nezménéném stavu.

e I Entx = OFF, piiznakovy vystup je pfi pferuSeni programu vypnut.

e I Entx= on, piiznakovy vystup je pii pferuSeni programu sepnut.

Oviadani priznakového vystupu mimo béh programu

V obsluzné drovni pomoci parametru Entx  (tento parametr miZze byt umistén i v uZivatelské sirovni) miZete ovladat stav
ptiznakového vystupu. Pfi béhu programu muiZete stav pfiznakového vystupu pouze sledovat.
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4.6 Garance Sirky pasma

Ohranicuje pdsmo kolem Zaddané hodnoty, ve kterém se musi méfend hodnota pohybovat. Pokud se méfend hodnota dostane
mimo pasmo, pozastavi se odpocitavani ¢asu.
Prikladem vyuziti mizZe byt pec, kde je poZzadovan rychly nab¢h a vydrz. Funkce GSD zajisti, Ze odpocitavani Casu vydrZe
nastane aZ po dosaZeni poZadované teploty v peci.
Funkce GSD je definovana pro kazdy krok samostatné a mtiZze byt nastavena nasledovné:
e | oFF, v daném kroku je vypnuta (odpocitdvani Casu se v daném kroku nezastavi).
e strt, je zapnuta pouze na zacatku kroku (krok zacne v okamzZiku, kdy se méfend hodnota dostane do pAsma Gs dE

v okoli Zddané hodnoty, ddle neni odpocitdvani Casu pferuSeno).
. on, je zapnuta v celém kroku (odpocitdvani Casu je pferuSeno vzdy, kdyZ métend hodnoty vystoupi z pdsma Gs dE ).
Sitku pasma GSD lze nastavit v konfiguraéni tirovni, menu sys 2, parametr GS dE .

zadana
hodnota

GSD v celém kroku

GSD na zacatku kroku

4.7 Signalizace béhu programu, ukonéeni programu

Pomocné vystupy (out4 aZ out7) mohou indikovat béh programu i ukonéeni programu.

Priklad:

Vystup 4 bude indikovat béh programu, vystup 5 bude indikovat ukonceni programu (délka sepnuti relé bude nastavena na
15 vtefin).

Nastavte v konfiguracni vrovni:

e Vystup4...out 4 =ProG.

e Vystup5 ...out 5 =PEnd, parametr tIME 5 = 15.

Konec programu

Start programu

oFF oFF

! Vystup sepnut I
Vystup 4 Vystup vypnut

Vystup 5 |Vystup sepnut |
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5 Obsluzna uroven

V obsluzné drovni jsou nastavovdny parametry piistupné obsluze piistroje.
Ze zékladniho stavu se do obsluzné irovné dostanete soucasnym stisknutim kldves n n po dobu cca 3 vtefin. Na

spodnim displeji se objevi ndpis LEVEL , na hornim nastavte oPEx a potvrd’te kldvesou . Pokud se na spodnim displeji
objevi ndpis pass i'e obsluZnd droven chranéna heslem. V tom pfipadé¢ nastavte pomoci Sipek spravné heslo a opét

potvrd’te kldvesou &Gadl.

(cix » —>—(year )
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Menu obsluzné urovné

Displej Vyznam

PCnt 1 | Zobrazuje aktuilni vykon vystupulv %.

PCnt 2 Zobrazuje aktualni vykon vystupu 2 v %.

P ProG | Spotieba energie v kWh na posledni vypal. Pii spusténi programu je pocitadlo nulovano a naéitani spotfeby zacina od 0.

P tot Celkova spotieba v kWh. Po dosaZeni hodnoty 9999 je pocitadlo nulovdno a nacitani za¢ind od 0.

AL oFF | Vypnutitrvalého alarmu nastavenim | YES a potvrzenim.

Entl Zobrazeni stavu 1. piiznakového vystupu (| oFF ... vypnuty,  on ... sepnuty). Vystup lze ovladat pomoci Sipek pouze, pokud
nebé&Zi program.

Ent2 Zobrazeni stavu 2. piiznakového vystupu (| oFF ... vypnuty,  on ... sepnuty). Vystup lze ovladat pomoci Sipek pouze, pokud
nebé&Zi program.

Ent3 Zobrazeni stavu 3. piiznakového vystupu ( oFF ... vypnuty,  on ... sepnuty). Vystup lze ovladat pomoci Sipek pouze, pokud
nebe&Zi program.

Ent4 Zobrazeni stavu 4. piiznakového vystupu ( oFF ... vypnuty,  on ... sepnuty). Vystup lze ovladat pomoci Sipek pouze, pokud
neb&Zi program.
Spusténi / zastaveni automatického nastaveni regula¢nich parametra:

R . oFF, vypnuti automatického nastaveni regulaénich parametri.
. ht, spusténi automatického nastaveni regulacnich parametri, topeni.
. CL, spusténi automatického nastaveni regulaénich parametri, chlazeni.

o ot Perioda archivace méfenych hodnot dataloggeru v minutach.
Rozsah: 1 azZ 120 minut.
Podminka pro archivaci méfenych hodnot v dataloggeru:
. oFF, archivace je vypnuta.

dt Sto |e ProG, archivace probihd pouze pfi spusténém programu.
e ALMr, archivace probihd pii alarmu nebo signalizaci.
e Cont, archivace probihd trvale.

outl ? | Vstup do menu nastaveni parametri 1. vystupu (PID parametrti nebo hystereze regulaéniho vystupu).

out2 ? | Vstup do menu nastaveni parametrii 2. vystupu (PID parametrti nebo hystereze regulaéniho vystupu).

out3 ? Vstup do menu nastaveni parametri 3. vystupu (alarmovych mezi).

out4 ? | Vstup do menu nastaveni parametrii 4. vystupu (signaliza¢nich mezi).

out5 ? | Vstup do menu nastaveni parametrii 5. vystupu (signaliza¢nich mezi).

out6 ? | Vstup do menu nastaveni parametrii 6. vystupu (signaliza¢nich mezi).

out7 ? | Vstup do menu nastaveni parametrii 7. vystupu (signaliza¢nich mezi).

CLoCK? | Vstup do menu nastaveni hodin realného ¢asu.

outl

, menu parametru 1. vystupu

Menu je urceno pro rucni nastaveni regulacnich parametrti nebo pro doladéni parametrt pii nepresné regulaci.

Displej Vyznam
TR Pasmo proporcionality, 1. sada parametrd.
Rozsah: 1 az 2499 °C.
Integracni konstanta, 1. sada parametru.
ItlA )
Rozsah: oFF, 0.1 az99.9 minut.
Derivacni konstanta, 1. sada parametru.
dElA )
Rozsah:  oFF, 0.01 az 9.99 minut.
Pbib Pasmo proporcionality, 2. sada parametrt.
Rozsah: 1 az 2499 °C.
TETB Integrac¢ni konstanta, 2. sada parametru.
Rozsah: oFF, 0.1 az99.9 minut.
Derivacni konstanta, 2. sada parametru.
dElb .
Rozsah:  oFF, 0.01 az 9.99 minut.
BYET Hiystereze, tento parametr se jako jediny nastavuje pfi dvoupolohové regulaci.

Rozsah: 1 az 249 °C.

Parametry Pbla , 1tla ,dE1A /Pblb , Itlb ,dElb jsou pfepindny v zdvislosti na Zddané hodnoté.
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Prepinaci teplota je nastavena v konfiguracni dirovni, menu out1
SWPId , jsou vyuZivdny parametry Pbla

out2

,Itla ,deia |, pokud je vétsi, parametry Pblb

, menu parametru 2. vystupu

Menu je urceno pro rucni nastaveni regulacnich parametrti 2. vystupu nebo pro doladéni parametrii pti nepiesné regulaci.

Displej Vyznam

TR Pasmo proporcionality.
Rozsah: 1 az 2499 °C.
Integra¢ni konstanta.

It2A ]
Rozsah: oFF, 0.1 az99.9 minut.
Derivaéni konstanta.

dE2A .
Rozsah:  oFF, 0.01 az 9.99 minut.

A7ED Hiystereze, tento parametr se jako jediny nastavuje pfi dvoupolohové regulaci.
Rozsah: 1 az 249 °C.

out3 , menu pro nastaveni alarmovych mezi

Menu je zobrazeno, pokud je nastaven 3. vystup jako alarmovy (out 3 = ALPr nebo out 3 =ALdE).

Displej Vyznam

Spodni mez alarmu. Alarm je aktivovan, pokud je méfend hodnota mens, nez nastavend mez.
Rozsah:

AL Lo
e -499a7AL hI °Cproout 3 =ALPr.
e 999az0°Cproout 3 =ALdE.
Horni mez alarmu. Alarm je aktivovén, pokud je méfend hodnota vé#s7, neZ nastavend mez.
Rozsah:

AL hI
e AL Lo az2999 °Cproout 3 =ALPr.
e 0az999 °Cproout 3 =ALdE.

out4 , menu pro nastaveni signalizaénich mezi 4. vystupu

Menu je zobrazeno, pokud je nastaven 4. vystup jako signalizaéni (out 4 = SGPr nebo out 4 = SGdE).

Displej Vyznam
Spodni signaliza¢ni mez. Vystup je aktivovan, pokud je méfend hodnota mensi, nez nastavend mez.
Rozsah:

ot4 Lo
e -499a7 ot4 hI°Cproout 4 =SGPr.
e 999az0°Cproout 4 =SGdE.
Horni signaliza¢ni mez. Vystup je aktivovan, pokud je méfend hodnota vé#s7, neZ nastavend mez.
Rozsah:

ot4 hI
e otd4 Loaz2999 °Cproout 4 =SGPr.
e 0az999 °Cproout 4 =SGdE.

out5 , menu pro nastaveni signalizaénich mezi 5. vystupu

Menu je zobrazeno, pokud je nastaven 5. vystup jako signalizaéni (out 5 = SGPr nebo out 5 = SGdE).

Displej Vyznam
Spodni signaliza¢ni mez. Vystup je aktivovan, pokud je méfend hodnota mensi, nez nastavend mez.
Rozsah:

ot5 Lo
e -499a7 ot5 hI°Cproout 5 =SGPr.
e 999az0°Cproout 5 =SGdE.
Horni signaliza¢ni mez. Vystup je aktivovan, pokud je méfend hodnota vé#s7, neZ nastavend mez.
Rozsah:

ot5 hI

e ot5 Loaz2999 °C proout 5
e 0az999°Cproout 5 =SGdE.

= SGPr.
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out6 , menu pro nastaveni signalizaénich mezi 6. vystupu

Menu je zobrazeno, pokud je nastaven 6. vystup jako signalizaéni (out 6 = SGPr neboout 6 = SGdE).

Displej Vyznam
Spodni signaliza¢ni mez. Vystup je aktivovan, pokud je méfend hodnota mensi, nez nastavend mez.
Rozsah:
ot6 Lo
e -499a7 ot6 hI °Cproout 6 =SGPr.
e 999a70°Cproout 6 =SGdE.
Horni signaliza¢ni mez. Vystup je aktivovan, pokud je méfend hodnota vé#s7, neZ nastavend mez.
R h:
ot6 hI 075

e ot6 Loaz2999 °Cproout 6 =SGPr.
e 0az999 °Cproout 6 =SGdE.

out7 , menu pro nastaveni signalizaénich mezi 7. vystupu

Menu je zobrazeno, pokud je nastaven 7. vystup jako signalizaéni (out 7 = SGPr nebo out 7 = SGdE).

Displej Vyznam
Spodni signaliza¢ni mez. Vystup je aktivovan, pokud je méfend hodnota mensi, nez nastavend mez.
Rozsah:

ot7 Lo
e -499a7 ot7 hI°Cproout 7 =SGPr.
e 999az0°Cproout 7 =SGdE.
Horni signaliza¢ni mez. Vystup je aktivovan, pokud je méfend hodnota vé#s7, neZ nastavend mez.
Rozsah:

ot7 hI

e ot7 Loaz2999 °Cproout 7 =SGPr.
e 0az999°Cproout 7 =SGdE.

CLK , menu nastaveni hodin

V menu se provadi nastaveni hodin redlného ¢asu. Hodiny nemaji automaticky ptechod z letntho na zimni ¢as a naopak.

Displej Vyznam
YEAr Nastavte aktualni rok.
Mon Nastavte aktualni mésic.
dAtE Nastavte aktualni den.
hour Nastavte aktualni hodinu.
MIn Nastavte aktualni minutu.




6 Konfigurac€ni aroven

Konfiguraéni trovei je urcena pro zékladni nastaveni piistroje. V této trovni je vypnut regulaéni vystup a deaktivovan

alarmovy, signaliza¢ni a pFiznakovy vystup.

Ze zékladniho stavu se do konfiguraéni irovné dostanete soucasnym stisknutim kldves n n po dobu cca 3 vtefin. Na

spodnim displeji se objevi ndpis LEVEL , na hornim nastavte pomoci Sipek conF a potvrd'te. Pokud se na spodnim displeji

objevi ndpis pass , je konfiguracni drovenl chranéna heslem. V tom piipad€ nastavte pomoci Sipek spravné heslo a opét
9,

potvrd’te.
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InPtl

nastaveni vstupu

3
Displej Vyznam
Nastaveni vstupniho ¢idla ... teplotni vstup:
. no ... neni nastaven vstup.
. J ... termoclanek J, rozsah -200 az 900°C.
. K ... termocClanek K, rozsah -200 az 1360°C.
. t ... termocClanek T, rozsah -200 az 400°C.
. n ... termocCldanek N, rozsah -200 az 1300°C.
. E ... termocClanek E, rozsah -200 az 700°C.
. r ... termoclanek R, rozsah 0 az 1760°C.
. S ... termoclanek S, rozsah 0 az 1760°C.
SERT . b ... termoclanek B, rozsah 300 az 1820°C.
. C ... termoclanek C, rozsah 0 az 2320°C.
. d ... termocClanek D, rozsah 0 az 2320°C.
. rtd ... odporové ¢idlo Pt100, rozsah -200 az 800°C.
Nastaveni vstupniho ¢idla ... procesovy vstup:
. no ... neni nastaven vstup.
e 0-20...0-20 mA, rozsah -499 az 2999 jednotek.
e 4-20...4-20 mA, rozsah -499 az 2999 jednotek.
. 0-5 ... 05V, rozsah -499 az 2999 jednotek.
. 1-5... 1 -5V, rozsah -499 az 2999 jednotek.
e 0-10...0-10V,rozsah -499 az 2999 jednotek.
Nastaveni desetinné te¢ky pro zobrazeni na displeji ... teplotni vstup:
. 0 ... bez desetinného mista.
. 0.0 ... jedno desetinné misto.
dECL Nastaveni desetinné te¢ky pro zobrazeni na displeji ... procesovy vstup:
. 0 ... bez desetinného mista.
. 0.0 ... jedno desetinné misto.
. 0.00 ... dvé desetinnd mista.
e 0.000 ... tfi desetinnd mista
Ferail Kalibrace ¢idla. Nastaveny tdaj je pfi¢ten k méfené hodnoté.
Rozsah: -999 az 999 °C.
£ Lol Spolu s parametrem ¥ hI1 nastavuje u procesovych rozsahli méfitko pro zobrazeni hodnot na displeji.
Rozsah: -499 azx hI1 .
Ril Spolu s parametrem ¥ Lol nastavuje u procesovych rozsahli méfitko pro zobrazeni hodnot na displeji.
Rozsah: ¥ Lol az2999.
T Nastavuje ¢asovou konstantu filtru vstupniho signalu. Cim v&tii &islo je nastaveno, tim filtr vice plisobi.
Rozsah:  oFF, 0.1 az 60.0 sekund.
CoMM1 , prvni komunikacni linka
Displej Vyznam
Nastaveni komunika¢ni linky:
CoMM1 . Mod ... reguldtor je nastaven pro komunikaci s pocitacem.
e SGnL ... reguldtor vysild informace pro fizeni podiizenych piistroji (méfenou, Zddanou hodnotu a vystupni vykon)..
bAudl Komunika¢ni rychlost, pevné nastavena na 9600Bd.
Addrl Adresa p¥istroje, zobrazi se pii CoMM1 = Mod.
CoMM2 , druha komunikacni linka
Displej Vyznam
Nastaveni komunika¢ni linky:
. Mod ... reguldtor je nastaven pro komunikaci s pocitacem.
e SGnL ... reguldtor vysild informace pro fizeni podiizenych piistroji (méfenou, Zddanou hodnotu a vystupni vykon).
e SG 1 ...rozsifeny systém Master-Slave. Reguldtor vysild Zddanou hodnotu a ¢te métenou hodnotu z adresy 1 reguldtoru Slave.
e SG 2...rozsifeny systém Master-Slave. Regulator vysild Zadanou hodnotu a ¢éte méfené hodnoty z adres 1 a 2 regulatord Slave.
e SG 3...rozsifeny systém Master-Slave. Regulator vysild zddanou hodnotu a ¢te méfené hodnoty z adres 1 az 3 reguldtoru Slave.
CoMM2 e SG 4 ...rozsifeny systém Master-Slave. Regulator vysild zidanou hodnotu a ¢te méfené hodnoty z adres 1 az 4 reguldtoru Slave.
e SG 5 ... rozsifeny systém Master-Slave. Regulator vysild Zddanou hodnotu a ¢te méfené hodnoty z adres 1 az 5 reguldtoru Slave.
e SG 6 ... rozsifeny systém Master-Slave. Regulator vysild zidanou hodnotu a ¢te méfené hodnoty z adres 1 az 6 reguldtoru Slave.
e SG 7 ...rozsifeny systém Master-Slave. Regulator vysild zidanou hodnotu a ¢te méfené hodnoty z adres 1 az 7 reguldtoru Slave.
e SG 8...rozsifeny systém Master-Slave. Regulator vysild zddanou hodnotu a ¢te méfené hodnoty z adres 1 az 8 reguldtoru Slave.
e SG 9 ...rozsifeny systém Master-Slave. Regulator vysild zidanou hodnotu a ¢te méfené hodnoty z adres 1 az 9 reguldtoru Slave.

e SG10 ... rozsifeny systém Master-Slave. Regulator vysild Zddanou hodnotu a ¢te méfené hodnoty z adres 1 az 10 regulétori Slave.
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bAud2 Komunika¢ni rychlost, pevné nastavena na 9600Bd.
Addr2 Adresa pFistroje, zobrazi se pii CoMM2 = Mod.
outl ,vystup 1

Displej Vyznam
Funkce prvniho (regula¢niho) vystupu:

STERT . OFF ... 1. vystup je vypnuty.
. ht ... fizeni topeni, PID regulace.
. ht2 ... fizeni topeni, dvoupolohovd regulace.

EED Doba cyKklu 1. vystupu.
Rozsah: 1 az 200 vtefin.
Algoritmus PID regulace:

ALGo . PId ... vyuzivana je jedna sada PID parametri.
e 2PId ... vyuZzivany jsou dvé sady PID parametri.

SHETE Hranice mezi PID1 a PID2 (2 sady PID parametri).
Rozsah: -499 a7 2999 °C.

T Omezeni vystupniho vykonu p¥i nizkych méfenych hodnotach, udava se v %.
Rozsah: 0 az 100 %.

SWIED Nastaveni hranice mezi nizkymi a vysokymi hodnotami pro omezeni vykonu.
Rozsah: -499 a7 2999 °C.

o, Omezeni vystupniho vykonu pfi vysokych méfenych hodnotach, udiva se v %.
Rozsah: 0 az 100 %.

out2 , vystup 2

Displej Vyznam

Funkce druhého vystupu:

. OFF ... 2. vystup je vypnuty.

out2 . CL ... fizend chlazeni, PID regulace.

. CL2 ... fizeni chlazeni, dvoupolohovd regulace.
e A ht ... piidavné topeni.

Zadana hodnota 2. vstupu (odchylka od Zidané hodnoty 1. vystupu).

SP2 dE
Rozsah: 0 az 1000 °C.
EE2 Doba cyklu 2. vystupu.
Rozsah: 1 az 200 vtefin.
SERE Omezeni vykonu piidavného topeni.

Rozsah: 0 az 100 %.

out3 , alarmovy vystup

Displej Vyznam

Funkce alarmového vystupu:
. OFF ... alarmovy vystup je vypnuty.

out 3
e ALPr ... alarm odvozeny od absolutni hodnoty.
e ALdE ... alarm, odchylka od Ziddané hodnoty SP1.
Nastaveni trvani alarmu:
Lat 3 . OFF ... doCasny alarm / signalizace.
. on ... trvaly alarm / signalizace.
Potlaceni nezZadouciho alarmu p¥i zapnuti pfistroje:
SIL 3 . OFF ... funkce je zapnuta.
. on ... funkce je vypnuta.
Vybér aktivnich mezi pro alarm:
soE 3 |° both ... je aktivni spodni i horni mez.
. hI ... je aktivni horni mez.
. Lo ... je aktivni spodni mez.
TSNS Spinaci hystereze alarmového vystupu.

Rozsah: 1 az 249 °C.
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outd

pomocny vystup

Displej

Vyznam

out 4

Funkce pomocného vystupu:

. oFF ... pomocny vystup je vypnuty.

e Entl ... prvni pfiznak ovlddany programem.

e SGPr ... signalizace piekroc¢eni métené veliCiny, absolutni hodnota.

e SGdE ... signalizace piekroc¢eni métené veli¢iny, odchylka od Zddané hodnoty SP1.

e ProG ... signalizace b&hu programu.
e PEnd ... signalizace ukonceni programu.

I Entl

Stav 1. pfiznakového vystupu p¥i pieruseni programu:

e hold ... . pfiznakovy vystup zistdvd v nezménéném stavu.
. OFF ... 1. pfiznakovy vystup je vypnut.

. on ... 1. pfiznakovy vystup je sepnut.

Parametr se zobrazuje pouze tehdy, je-li out 4 =Entl.

SIdE 4

Vybér aktivnich mezi pro signalizaci pfekro¢eni mérené veli¢iny:
e both ... je aktivni spodni i horni mez.

. hI ... je aktivni horni mez.

. Lo ... je aktivni spodni mez.

Parametr se zobrazuje pouze tehdy, je-li out 4 = SGPr nebo SGAE.

hys 4

Spinaci hystereze signaliza¢niho vystupu.
e Rozsah: 1 az 249 °C.
Parametr se zobrazuje pouze tehdy, je-li out 4 = SGPr nebo SGAE.

tIME 4

Nastaveni délky signalizace na konci programu.
Rozsah: 1 az 999 vtefin.
Parametr se zobrazuje pouze tehdy, je-li out 4 = PEnd.

outb

pomocny vystup

Displej

Vyznam

out 5

Funkce pomocného vystupu:

. oFF ... pomocny vystup je vypnuty.

e Ent2 ... druhy pfiznak ovlddany programem.

e SGPr ... signalizace piekroc¢eni métené veliCiny, absolutni hodnota.

e SGdE ... signalizace piekroc¢eni métené veli¢iny, odchylka od Zddané hodnoty SP1.

e ProG ... signalizace b&hu programu.
e PEnd ... signalizace ukonceni programu.

I Ent2

Stav 2. pfiznakového vystupu p¥i pieruseni programu:

e hold ... 2. piiznakovy vystup zistdvd v nezménéném stavu.
. OFF ... 2. pfiznakovy vystup je vypnut.

. on ... 2. pfiznakovy vystup je sepnut.

Parametr se zobrazuje pouze tehdy, je-li out 5 =Ent2.

SIdE 5

Vybér aktivnich mezi pro signalizaci pfekro¢eni mérené veli¢iny:
e both ... je aktivni spodni i horni mez.

. hI ... je aktivni horni mez.

. Lo ... je aktivni spodni mez.

Parametr se zobrazuje pouze tehdy, je-li out 5 = SGPr nebo SGAE.

hyYs 5

Spinaci hystereze signaliza¢niho vystupu.
e Rozsah: 1 az 249 °C.
Parametr se zobrazuje pouze tehdy, je-li out 5 = SGPr nebo SGAE.

tIME 5

Nastaveni délky signalizace na konci programu.
Rozsah: 1 az 999 vtefin.
Parametr se zobrazuje pouze tehdy, je-li out 5 = PEnd.

out 6

pomocny vystup

Displej

Vyznam

out 6

Funkce pomocného vystupu:

. oFF ... pomocny vystup je vypnuty.

e Ent3 ... tfeti piiznak ovlddany programem.

e SGPr ... signalizace piekroc¢eni métené veliCiny, absolutni hodnota.

e SGdE ... signalizace piekroc¢eni métené veli¢iny, odchylka od Zddané hodnoty SP1.

e ProG ... signalizace b&hu programu.
e PEnd ... signalizace ukonceni programu.
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I Ent3

Stav 3. priznakového vystupu p¥i pieruseni programu:
e hold..
. OoFF .

L4 on ..

. 3. ptiznakovy vystup zUstdva v nezménéném stavu.
. 3. ptiznakovy vystup je vypnut.

. 3. ptiznakovy vystup je sepnut.

Parametr se zobrazuje pouze tehdy, je-li out 6 =Ent3.

SIdE 6

Vybér aktivnich mezi pro signalizaci pfekro¢eni mérené veli¢iny:
e both ... je aktivni spodni i horni mez.

. hI ... je aktivni horni mez.

. Lo ... je aktivni spodni mez.

Parametr se zobrazuje pouze tehdy, je-li out 6 = SGPx nebo SGAE.

hYs 6

Spinaci hystereze signaliza¢niho vystupu.
e Rozsah: 1 az 249 °C.
Parametr se zobrazuje pouze tehdy, je-li out 6 = SGPx nebo SGAE.

tIME 6

Nastaveni délky signalizace na konci programu.
Rozsah: 1 az 999 vtefin.
Parametr se zobrazuje pouze tehdy, je-li out 6 = PEnd.

out?

, pomocny vystup

Displej

Vyznam

out 7

Funkce pomocného vystupu:
. oFF ...
e Ent4d..
e SGPr...
e SGdE ...
e ProG...
e PEnd...

pomocny vystup je vypnuty.

Ctvrty pfiznak ovlddany programem.

signalizace pfekroc¢eni méfené veliCiny, absolutni hodnota.

signalizace prekroceni méfené veliCiny, odchylka od Ziddané hodnoty SP1.
signalizace béhu programu.

signalizace ukonceni programu.

I Ent4

Stav 3. priznakového vystupu p¥i pireruseni programu:
e hold..
. oFF ..

L4 on ..

. 4. ptiznakovy vystup zUstdva v nezménéném stavu.
. 4. ptiznakovy vystup je vypnut.

. 4. ptiznakovy vystup je sepnut.

Parametr se zobrazuje pouze tehdy, je-li out 7 =Ent4.

SIdE 7

Vybér aktivnich mezi pro signalizaci pfekro¢eni mérené veli¢iny:
e both ... je aktivni spodni i horni mez.

. hI ... je aktivni horni mez.

. Lo ... je aktivni spodni mez.

Parametr se zobrazuje pouze tehdy, je-li out 7 = SGPx nebo SGAE.

hyYs 7

Spinaci hystereze signaliza¢niho vystupu.
e Rozsah: 1 az 249 °C.
Parametr se zobrazuje pouze tehdy, je-li out 7 = SGPx nebo SGAE.

tIME 7

Nastaveni délky signalizace na konci programu.
Rozsah: 1 az 999 vtefin.
Parametr se zobrazuje pouze tehdy, je-li out 7 = PEnd.

StPt

, Vlastnosti Zadané hodnoty

Displej

Vyznam

SP1 Lo

Omezeni spodniho pracovniho rozsahu Zadané hodnoty.
Rozsah: -499 aZ SP1 hI °C.

SP1 hI

Omezeni horniho pracovniho rozsahu Zadané hodnoty.
Rozsah: SP1 Lo az 2999 °C.

SLEEP

Stav regulatoru, pokud neni spustén program:
. oFF ..
. SP1 ..

. reguldtor nereguluje.
. reguldtor reguluje na Zddanou hodnotu SP1.

SYS

, Systémové parametry

Displej

Vyznam

PoWEr

Vykon regulované soustavy v KW. Tento parametr je vyuZivan pro vypocet spotfebované energie.
Rozsah: 0.0 aZ 999.0 kW.

rA tYP
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Typ kroku nabéh / pokles povoleny v programu:
e StPt..
e TrAtE ..
e both ... jsou povoleny oba typy kroki.

. krok je definovan kone¢nou Zddanou hodnotou a ¢asem pro jeji dosaZeni.
. krok je definovan kone¢nou zddanou hodnotou a rychlosti narastu/poklesu.




Nastaveni povolené §iFky pasma kolem Zadané hodnoty p¥i béhu programu.

GS dE
Rozsah: 1 az 999 °C.
Maximalni doba vypadku napajeciho napéti v minutach. Pokud je vypadek krat$i nez Po tIM, program pokracuje dile, pokud je
Po tIM | delsi, reakce na vypadek se fidi nastavenim parametru Po Act. Pfi nastaveni oFF neni tato funkce aktivni.
Rozsah:  oFF, 1 az 999 minut.
Reakce na vypadek napajeciho napéti. Uplatiiuje se po uplynuti doby Po tIM.
Po ACt e Cont ... program pokracuje v béhu.
e hold ... program je pozastaven a reguldtor udrZuje posledni Zddanou hodnotu.
e Abrt ... program je pozastaven a regulacni vystup je vypnut.
Nastaveni moZnosti startu programu:
StArt e ProG ... je nastavovan pouze program, ktery za¢ind prvnim krokem.
e PrSt ... jenastavovan program i krok.
Nastaveni moZnosti ukonceni nebo pieruseni programu:
e C E...Continue (pokracovéni), End (konec).
StoP e Ch E ... Continue (pokraovéni), Hold (vydrZ na teploté), End (konec).
e C AE ... Continue (pokra¢ovéni), Abort (vypnuti regula¢niho vystupu), End (konec).
e ChAE ... Continue (pokracovéni), Hold (vydrZ na teploté), Abort (vypnuti regula¢niho vystupu), End (konec).
R Upiesiiuje charakter derivaéni slozky. Cim vétsi hodnota je nastavena, tim vice je derivaéni slozka zatlumena.
Rozsah: 1.0 az 100.0 vtefin.
uSEr , nastaveni uzZivatelského menu
Displej Vyznam
Parametr, ktery je umistény na 1. pozici uZivatelského menu. V zivorce je naznaceno zobrazeni parametru v uZivatelské drovni (na
spodnim 6-ti mistném displeji):
. no ... neni parametr
. run ... zpfistupni parametry ProG , StEP ,EnSP , trEM | které indikuji stav béhu programu.
e Erun ... zpfistupni parametry ProG ,StEP ,tYPE ,EnSP |, rAtE,trEM . Nastaveni programu lze ménit.
e PCnl (PCnt 1) ... indikuje vykon v % 1. regula¢niho vystupu.
e PCn2 (PCnt 2)...indikuje vykon v % 2. regula¢niho vystupu.
e PPrxG (P ProG) ... indikuje energii v kWh spotfebovanou na posledni vypal.
e Ptot (P tot ) ... indikuje celkovou spotfebovanou energii v kWh.
StEP 1 e AOFF (AL OFF) ... funkce vypnuti trvalého alarmu.
. Aut (Aut ) ... spusténi / zastaveni automatické optimalizace regula¢nich parametri.
e dPEr (dt PEr) ... datalogger, nastaveni periody archivace.
e dSto(dt Sto)... datalogger, nastaveni podminky pro archivaci dat.
e Entl (Entl )...zobrazeni/ovlddani 1. pfiznakového vystupu.
e Ent2(Ent2 )...zobrazeni/ovlddini 2. pfiznakového vystupu.
e Ent3(Ent3 )...zobrazeni/ovlddini 3. pfiznakového vystupu.
e Ent4 (Entd4 )...zobrazeni/ovlddani 4. pfiznakového vystupu.
e dLoG (dtLoG?) ... zpiistupni menu dataloggeru.
e CLK (CLK ? )...zpiistupni menu pro nastaveni hodin redlného Casu.
StEP 2 | Parametr, ktery je umistény na 2. pozici uzivatelského menu. Seznam je stejny jako v SEEP 1.
StEP 3 | Parametr, ktery je umistény na 3. pozici uzivatelského menu. Seznam je stejny jako v SEEP 1.
StEP12 | Parametr, ktery je umistény na 12. pozici uZivatelského menu. Seznam je stejny jako v SEEP 1.
PASS , hesla pro vstup do vysSsSich drovni menu
Displej Vyznam
Uzamknuti zmény Zadané hodnoty SP1:
PAS SP . OFF ... 7ddand hodnota SP1 nenf uzamknuta, Ize ji ménit.
. on ... zddand hodnota SP1 je uzamknuta.
ERERER Heslo pro vstup do menu pro zapis programu. Pokud je nastaveno | oFF, piistup neni chranén heslem.
Rozsah: oFF, 1 az 9999.
SRENET Heslo pro vstup do obsluzné dirovné. Pokud je nastaveno = oFF, piistup neni chranén heslem.
Rozsah: oFF, 1 az 9999.
ERERES Heslo pro vstup do konfiguraé¢ni dirovné. Pokud je nastaveno = oFF, piistup neni chranén heslem.
e Rozsah: oFF, 1 az9999.
PRSTEE Heslo pro vstup do servisni irovné. Pokud je nastaveno | oFF, piistup neni chranén heslem.

e Rozsah: oFF, 1 az9999.
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6.1 Méreni

Spravna volba, instalace, zapojeni a umisténi senzoru v zafizeni a odpovidajici nastaveni parametrti v reguldtoru jsou pro
spravnou funkci naprosto nezbytné.

Yy

Parametry pro konfiguraci métictho vstupu jsou v konfiguracni iirovni, menu InPt1 .

Nastaveni vstupniho ¢idla

Pozadované vstupni ¢idlo nastavte v parametru sEnl . Prehled vstupnich cidel najdete v kapitole Technické parametry,
viz. strana 41.

Pomoci parametru dec1  muZete nastavit pozici desetinné tecky. U teplotnich ¢idel je mozné zobrazeni bez desetinného
mista nebo na 1 desetinné misto.

Parametrem car1  nastavte kalibraci ¢idla. Nastaveny udaj je pficten k méfené hodnoté.

Omezeni Zadané hodnoty muZete nastavit v konfiguracni iirovni, menu sYs , parametry SP1 Lo a SP1 hI.

Diilezité:
e Teplotni vstupy maji detekci celistvosti ¢idla. Pfi poruSeni ¢idla je vypnut regulacni vystup, aktivovdn alarmovy
vystup, deaktivovéan signdlovy vystup.

Vstupni filtr

Pokud je méfend hodnota zkreslena Sumem, miiZete vyuZit digitdlni filtr. Cim vét3f je koeficient filtrace Fex1 |, tim vice
filtr psobi. Pfi nastaveni Fexl = oFF je filtrace vypnuta.

méfend
hodnota
pied filtraci

po filtraci

Méfici rozsah procesovych vstupu

V konfiguracni drovni, menu InPtl , Ize pomoci parametrli ¢ Lol , r hI1 adeEcl vymezit méfici rozsah procesovych
vstuptl.

Priklad nastaveni procesového vstupu:

Chcete, aby se vstupni signdl 4 az 20 mA zobrazoval na displeji v rozsahu 6.0 aZ 24.0.

Nastavte dEC1 = 0.0, r Lol = 6.0ar hi1 = 24.0. RozloZeni mezi hodnotami 6.0 a 24.0 bude linearni.
Zobrazeni
méfené
veli¢iny 7 J S Sy
6.0 —-lmmmoog

g3 - —————

4 mA

\S]
(=]

A vstupni signal
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6.2 Regulace, regulaéni vystup

V regulétoru Ize nastavit dvoupolohovou nebo PID regulaci pro topeni nebo chlazeni. Pokud je nastavena PID regulace, 1ze
vyuZzit funkce automatické nastaveni regulacnich parametrti, viz. strana 9 a omezeni vykonu, viz. strana 30.

Parametry pro konfiguraci 1. regulacniho vystupu jsou v konfiguracni virovni, menu outl , 2. regulacniho vystupu

vV menu out2

Dvoupolohova regulace

Dvoupolohovd regulace se voli nastavenim outl = ht2 (fizeni topeni) nebo out2 = cr2 (fizeni chlazeni). VyuZiva se
pro mén¢ narocné aplikace. Z principu neni mozné dosdhnout nulové regulaéni odchylky. Métend hodnota kmita
charakteristickym zptisobem kolem Zadané hodnoty.

Méfens \l/ Zadand hodnota
hodnota - 4 L
/I\hystereze
Cas
Stav
regulacniho - - - © sepnut
vVystupu
vypnut
1 1 1 1 1 1 éaS
PID regulace
PID regulace se voli nastavenim outl = ht (topeni) nebo out2 = cL (chlazeni). UmoZiiuje precizni regulaci. Pro

spravnou funkci reguldtoru je vSak nutné spravné nastavit PID parametry. Automatické nastaveni regulacnich parametrt je

popsano na strané 9.

PID parametry maji nsledujici vyznam:

e pp SiFka pasma proporcionality, zaddva se v mé&fenych jednotkach. Je to pAsmo kolem Zddané hodnoty, ve kterém
probiha regulace.

e 1t integraéni konstanta, zad4va se v minutich. Integraéni slozka kompenzuje ztraty soustavy. Cim vétsi je hodnota,
tim méné (pomaleji) se integraéni slozka uplatiiuje.

o dE deriva¢ni konstanta, zad4avd se v minutdch. Derivaéni sloZka reaguje na rychlé zmény a snaZi se proti nim pusobit.
Cim vetsi je hodnota, tim vice derivaéni slozka puisobi.

Pokud je regulacni vystup dvoustavovy (relé nebo stejnosmérny spinac), je poZadovany vykon (uddvany v procentech)
prendsen na vystup pomoci tzv. Sitkové modulace. V kazdém casovém cyklu (parametr ct1 , ktery najdete v konfiguracni

drovni, menu outl ) je vystup jednou sepnut a jednou vypnut. Délka sepnuti je tim vetsi, ¢im vétsi je pozadovany vykon.

s w2z

Chovéni vystupu je naznaceno ve tieti ¢4sti obrazku.

Priklad Sirkové modulace vystupu: Méiend
hodnot
e Doba cyklu je 10 vtefin, poZadovany vykon je o Z4dand hodnota
30%. Vystup je 3 vtefiny sepnuty a 7 vtefin
vypnuty.

e Doba cyklu je 10 vtefin, poZadovany vykon je
5%. Vystup je 0,5 vtefiny sepnuty a 9,5 vtefiny
vypnuty. gas

Vystupni

Diilezité: 1AL T N

e Dobacyklu(cer ,ct2 ) nepiiznivé
ovliviuje kvalitu regulace. Cim je tato doba
vétsi, tim menSi je kvalita regulace. Cas

e Pokud je na regulacnim vystupu vyuzivin Stav
elektromechanicky prvek (relé, stykac), musi regulag.
byt doba cyklu nastavena vétsi s ohledem na vvstupn
Zivotnost spinace.

=" sepnut

vypnut

cas

Doba cyklu
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Omezeni vvkonu

Kvalitu regulace mazZete ovlivnit omezenim vystupniho
vykonu.
Omezeni vykonu lze nastavit pouze pro topeni.

Omezeni  vykonu

Priklad vyuziti omezeného vykonu: Mfend shora, PL hi

veli¢ina
Pfi ndb&hu na Zddanou hodnotu nastdva velky prekmit.
Jedna z moZnych feSeni je omezeni vykonu v okoli Zddané
hodnoty. Postup je nasledujici:
e  Zjistéte si vykon, ktery je doddvan do ustilené
soustavy.
e Nastavte pfepina¢ sw PL na hodnotu o nékolik
stupntl nizsi, neZ je Zadana hodnota.
Omezeni vykonu PL. Lo nastavte na 100%.
e Omezeni vykonu P1 hI nastavte cca o 10 az 20%
vy$§i, nezZ je vykon doddvany do ustdlené soustavy.

Omezeni  vykonu
zdola, PL, Lo

6.3 Alarm

Tteti vystup regulétoru je alarmovy.
Parametry pro konfiguraci vystupu najdete v konfiguracni firovni, menu out3  nastavovani alarmovych mezi aL 1o a
aL hI najdete v obsluzné urovni.

Nastaveni alarmového, signalizaéniho vystupu

Funkci nastavte pomoci parametru out 3 :

e out 3 = | oFF, alarmovy vystup je vypnut.

e out 3 ALPr, alarmové meze jsou nastavovany v absolutnich hodnotdch.

e out 3 = ALdE, alarmové meze jsou nastavoviny jako odchylka od Zddané hodnoty.

Diilezité:
e Relé v klidovém stavu znamend aktivni alarm.
e  Pfi vypnutém piistroji, chybé ¢idla, chybé& piistroje je alarm aktivni.

Alarm nastavovany absolutni hodnotou teploty out 3 = ALPr

Alarmové meze jsou
méfend nastavovany v absolutnich

veli¢ina )
hodnotach.
Aktivni

AL h1 | ---- T
/ Aktivni

AL Lo
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Alarm nastavovany jako odchylka od Zzadané hodnoty out 3 = ALdE

Parametry AL Lo a AL hI

metend je nastavovéna spodni a

AL hI venema horni odchylka od 74dané

Aktivni hodnoty, pii které nastane

I A B e
»” .."'--....... ..... alarm‘
Z4dan4 hodnota \%/ Neaktivn{
/ Aktivni
AL Lo

Docasny, trvaly alarm

Alarm miZe byt do¢asny (LAt 3 = ofFF) nebo trvaly (Lat 3 = on).

e Docasny alarm vypne sdm po odeznéni alarmovych podminek.

e Trvaly alarm je nastaven i po odeznéni alarmovych podminek. Vypnéte jej po odeznéni alarmovych podminek funkci
AL oFF, kterou najdete v uZivatelské iirovni nebo obsluzné iirovni. Trvaly alarm je také vypnut po vypadku napdjeciho
napéti.

Umliéeni alarmu

Umlceni alarmu 1ze pouZit pro potlaceni
alarmu pfi poc¢atecnim nabc¢hu na Zddanou
hodnotu. Obvykle se nejednd o stav, ktery by
m¢él byt vyhodnocen jako chybovy, protoze ——

soustava jeSté neni ustdlena.

Funkce se inicializuje pomoci parametru: @ Neaktivaf

e SIL 3 = oFF, funkce neni aktivni neaktivn{

e SIL 3 = on, alarm muiZe byt aktivovdn \:" """""""""""""""""""
az poté, kdy se métend hodnota pfi
pocatecnim nab¢hu poprvé dostane do <
povoleného rozsahu (mezi alarmové
hranice).

méfend
veli¢ina

Aktivni

Aktivni strany alarmu

Pomoci parametru sIdE 3 lze zvolit, kterd strana alarmu bude aktivni:
e SIdE 3 =both, aktivni jsou ob& meze.

e SIdE 3= hI, aktivni je pouze horni alarmova mez.

e SIdE 3= Lo, aktivni je pouze spodni alarmova mez.

6.4 Pomocné vystupy out4 az out7

Pomocné vystupy mohou byt nakonfigurovany na nésledujici funkce:

® out x = Entx, piiznakovy vystup. PouZiva se pro ovladani externich zafizeni programem. Mimo béh programu mize
byt nastavovan obsluhou.

® out x = SGPr, signalizace piekroceni méfené veliiny (teploty). Mezni hodnoty jsou nastavovdny parametry otx Lo a
otx hI v obsluZné drovni. Nastavuji se absolutni hodnoty. Vystupni relé je sepnuto, pokud je teplota veétsi neZ otx hI
nebo mensi nez otx Lo.

® out x = SGdE, signalizace pfekrofeni méfené veliciny (teploty). Mezni hodnoty jsou nastavovdny parametry otx Lo a
otx hI v obsluZné drovni. Nastavuje se odchylka od Zddané hodnoty. Vystupni relé je sepnuto, pokud je teplota vetsi
nezZ SP1 + otx hI nebo mensineZ SP1 - otx Lo.
out x = ProG, signalizace béhu programu, viz. strana 7.

® out x =PEnd, signalizace ukonceni programu, viz. strana 17.
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7 Servisni uroven

Servisni droven je uréena pro servisni techniky. V této drovni je vypnut regula¢ni vystup a deaktivovan alarmovy,
signaliza¢ni a pFiznakovy vystup.

Ze zékladniho stavu se do servisni drovné dostanete soucasnym stisknutim kldves n n po dobu cca 3 vtefin. Na
spodnim displeji se objevi ndpis LEVEL , na hornim nastavte sExv a potvrd'te. Pokud se na spodnim displeji objevi népis
PASS |, je servisni droven chranéna heslem. V tom piipadé€ nastavte pomoci Sipek spravné heslo a opét potvrd'te.

vstup do rozsifené

konfiguraéni drovné
(popis je uveden

v samostatném ndvodu)

SYS , Systémové menu

Displej Vyznam
SoFt Cislo verze software.
P tot Celkova spotieba v kWh. Po dosaZeni hodnoty 9999 je pocitadlo nulovdno a odpocet za¢ind od 0.

CLxP ? | Nulovani poéitadlaP tot . Nastavenim YES a potvrzenim je nulovdno poéitadloP tot .

t tot Celkova doba prace vykonového ¢lenu v hodinach. Zjednodusené feceno je to doba sepnuti spinace regula¢niho vystupu.

CLrt ? | Nulovani poditadlat tot . Nastavenim YES a potvrzenim je nulovdno poéitadlot tot .

DIAG , diagnostické menu

Displej Vyznam
AMb1 Aktualni teplota okoli.
tc1l Mérené napéti, termoclankovy vstup 1. Rozsah 60mV.
rtdl Méteny odpor, odporovy vstup 1. Rozsah 350 Ohmi.
Pr Il Méreny proud, proudovy vstup 1. Rozsah 20mA.
Pr ul Mérené napéti, napétovy 1. Rozsah 10V.
rEG 1
LECHZ Parametry pro potiebu vyrobce.
rEG 3
rEG 4

rESEt , zapis inicializaénich parametru

Displej Vyznam

rESEt?
rESEt? | Zapis inicializa¢nich parametri je vyznamny zasah do nastaveni piistroje. Nejdiive musi byt 4x potvrzen nastavenim | YES,
rESEt? | ndsleduje vybér inicializace.

rESEt?

Vybér inicializace:

. no ... neprovede se inicializace.

e ConF ... inicializa¢ni konfigurace (obsluzné, konfiguracni a servisni trovné).

rESEt? |e ProG ... inicializace programd.

e dAtA ... inicializace dat v zdlohované paméti (stav reguldtoru, spotfebovand energie, ...).
e dLoG ... smazidni naméfenych hodnot v dataloggeru.

. All ... inicializace konfigurace i programi. Po tomto kroku nastdva restart piistroje.
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8 Tabulka parametru

Tabulka parametria konfiguraéni tirovné:

" AANN AN ANANAANANANANAANA

(senz ) ) (out 2 ) ) (out 6 [ ) (step 1)
(ac1 ) (se2 @k | ) (z Ene3 ) ) (ster 2|
(ea1 ) (ee2 ) ) (szaE 6 | ) (step 3
D ) (eent | ) (hxs 6 | ) (step 4
(z 11 J ) (exME 6 | )  (stEp 5]
(Fez1 ) ) (out 3 ) ) (step 6 |
(zae 3 ) ) (out 7 Y ) (stee 7]
(commaz Y ) (s 3 | ) (z Ent4 ] ) (step 8|
(baud1 ) ) (szaE 3 ] ) (szaE 7 ) ) (step 9]
(adaz1 ) ) (hys 3 ] ) (rxs 7 ) (stepio |
(e 7 ) ) (stepi1 |
(Commz [ ) (out 4 ) ) (step12 ]
(bauaz | ) (z Ent1 ) ) (sP1 1o [ )
(adar2 | ) (szaE 4 ) ) (sP1nz ) ) (eas se ]
(hys 4 | ) (suEep ) ) (eas ez )
(out 1 ) (emmE 4 ] ) (pas op |
(eex ) ) (powez ) ) (eas co )
(azeo ) ) (out 5 ) ) (=a t¥e | ) (Pas sE )
(sweid ) ) (2 Ent2 | ) (esae ) )
(Pr zo ) (szaE 5 ) ) (o txm | )
(swer ) ) (hys 5 | ) (po act | )
(pr nz ) (e 5 ] ) (stazt )
(stor ) )
(aEz e1 ) )
Tabulka parametri obsluzZné trovné:
(at ez | ) (ep2a Y ) (ot5 Lo [ )
(at ez | ) (ep2a | ) (ot5 Lo [ )
(at sto [ ) (zt2a | ) (ot5 nz [ )
(pp1a | ) (aE2a [ ) (et6 1o [ )
(ep1a | ) (hws2 [ ) (ot6 1o [ )
(ze1a ) ) (an 1o ) ) (ot6 bI | )
(ae1a | ) (ar 1o [ ) (ot7 1o | )
(ebip ) ) (an nz | ) (ot7 1o [ )
(zeip ) ) (ot4 1o [ ) (ot7 n1 ) )
(e ) ) (ot4 1o ) )
(rxs1 ) (ota nz ) )
Tabulka parametri rozsifené konfiguraéni drovné:
(azm1 ) ) (rexe) ) (out 47 )
(@azm2 ) ) (sem1 J )
(zz ) y (e [ )
ES — } 3 (FzEa ] )
PL2
(s pr3 | ) (emm br J )
CE( ) (easbr ) )
(s pra | )
(ra [ )
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9 Instalace

Piistroj je urcen k zabudovani do panelu. Upevnén je dvéma piirubami, které tvoifi souc¢dst dodavky. Instalace vyZaduje
piistup k zadni sténé panelu.

Montazni rozmeéry

Siika x vy¥ka x hloubka: 96 x 96 x 121 mm (vé&etné svorkovnice).
Vestavna hloubka: 114 mm (v¢etné svorkovnice).

Vytez do panelu: 91 x 91 mm.

Tloustka panelu: 1,5 az 10 mm.

Postup instalace

V panelu zhotovte vyiez 91 x 91 mm.

Vlozte ptistroj do panelového vyiezu.

Pridrzovaci ptiruby vlozte do vylisovanych otvord nahoie a dole nebo po obou stranach piistroje.
Nasroubujte a dotdhnéte Srouby na piirubdch.

Piistroj je nainstalovan, pted vlastnim zapojenim doporucujeme procist si ndsledujici kapitolu o moZnych zdrojich ruSeni.

Popis zapojeni piistroje zacind na strané 35.

9.1 Zasady pro instalaci, zdroje ruseni

V zafizenich se vyskytuje mnoho zdrojii ruSeni. Mezi nejvétsi zdroje ruSeni patii nasledujici:
e  Zafizeni s induktivni zatézi, napf. elektromotory, civky relé a stykacu, ... .

Tyristory a jiné polovodiCovd zafizeni které nejsou spindny v nule.

Svafovaci zafizeni.

Silnoproudé vodice.

Z4ativky a neonova svétla.

9.2 Snizovani vlivu ruseni

Pfi ndvrhu systému se snazte dodrZet tyto pravidla:

e Veskerd vedeni napdjeciho napéti a silovd vedeni musi byt vedena oddélené od signdlového vedeni (napt.
termoclankové vedeni, komunikace). Minimdlni vzddlenost mezi témito typy vedeni by nem¢la byt mensi nez 30 cm.
Pokud se signdlni a silové vedeni kiiZi, je vhodné, aby byl mezi nimi pravy thel.

Od zacdtku si snaZte oznacit potencidlni zdroje ruSeni a vedeni se snaZte vést mimo tyto zdroje.

Neinstalujte relé a stykace pfili§ blizko reguldtoru.

Napdjeci napéti pro regulator nepouZivejte k napdjeni induktivnich a fazové fizenych zatizeni.

Pro signélni vedeni pouZijte kroucené vedeni, stinéné. Stinéni propojujte na vice mistech se zemi provozovny.

V ptipadé potfeby pouZivejte pro napéajeni piistroji zdlozni zdroje (UPS).
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10 Elektrické zapojeni

Elektrické zapojeni miize provadét pouze osoba k tomu opravnéna. Musi respektovat pirislusné piredpisy. Nespravné

zapojeni miiZe zpusobit vazné Skody.

Jestlize piipadna chyba piistroje miize zpusobit Skodu, musi byt zafizeni vybaveno nezavislym ochrannym ¢lenem.

Napajeci napéti

Pi‘ed pripojenim napajeciho napéti ovéite, zda odpovida technickym podminkam.
Piistroj je uréen pro pouziti v primyslovych nebo laboratornich zafizenich, kategorie piepéti II, stupeii zne¢iSténi 2.

3 |1|| HTH8 s.r0.
1. mé&fici vstup a |2 Htind-......
0 |3
0 |4
1. v/v modul O s
a |6
= |7
2. v/v modul O |3
a |9
= |10
1. vystup, regulacni O i
O |12
O 13
2. vystup, regulacni O ha
4 15

~z

1. mérici vstup (In1)

Teplotni vstupy

Pt100
tifvodi¢ové zapojeni

Pt100
dvouvodicové pojeni

Termod¢lankovy vstup
vstupni impedance je
20MOhm.

ol RN ko)l KU E-A QOVH | SN

O|0|0)0y0yo)o)oooiooooo

Proudovy vstup
Vstupni impedance
40 Ohm

Pojistka
T 1A
300 3 '_‘ll ® L 100-240 VAC/50Hz
............. 29 [ o N Mmax 15VA IE
28 O
271 3. vystup, alarmovy
26
25 O
24 4. vystup
23 O
22| O
21| 5. vystup
200
19 O 6. vystup
13 &3
17| CJ } 7. vystup
16 O

Procesové vstupy

o3 ENN [o)\ RO [E-y NOVH §\ON o

Napétovy vstup
Vstupni impedance
10 kOhm

0|0|0)0)oyO)o)oyoooooioo

Mé¥ici vstup neni
galvanicky oddéleny od
zemé pristroje
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1. komunikac¢ni linka (CoMM1)

Komunikadni linka je
[y galvanicky oddélend od
RS 232 EIA 485 g 2 zemd pristroje
3
TxD <' TR < |4
5
RxD é(, T+R+ < O |5 Piipojeni komunikaé¢ni linky RS232 k pocitaci
Com < Com < |e
D 7 RxD TxD Com TxD RxD Com
D 8 5| 4 6 4] 5 6
= |9
|10
O |1
O 12
|13 1024 36 46 56667656 © ® & ® ®
D14 e 6 06 06 0 0, © 0 0 0 o
|15 Canon 25

2. komunikacéni linka (CoMM2)

O Komunikaéni linka je
0 |2 galvanicky oddélend od
g |3 zem¢ piistroje
O (4
RS 232 ElAdgs [2 {5
O |6
TxD < TR <O |7
RxD <& T+R+ <O |3
Com <’ com <O |9
|10
|
O 12
|13
|14
|15
Digitalni vstupy
I 1. digitdlni vstup Digitélni Vstupy jsou
=T galvanicky oddélené
| =RE od zemé pristroje
3 |3
o0— O |4
2. digitalni vstup O |5 . eez1..7
SN
= |7 ]
= |9 i
O |io -
o
O 12
O |13
O |4
O |15

Popis nastaveni digitalnich vstupt najdete v navodu:
,,HtIndustry, rozsifena konfiguraé¢ni droven‘‘.
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1. vystup, regulaéni (out 1)

SSD
stejnosmérny nap&tovy 0O
]2
|3
O |4
|5
3 |6
= |7
= |3
= |9
oA . = |10
max. m ‘
napéti naprdzdno: =Y }
12-18Vss o ey 8 I 1
O |13
O |4
Vystup SSD neni 8 Jis
galvanicky oddéleny
od zemé pristroje
0-10 Vss, 0-5 Vss
napétovy vystup 0 i
|2
0 |3
O |4
0 s
3 |6
= |7
= |3
= {9
. 1o -
zdgz min, € O |11 :ED
1kOhm <+—— [ |12
+ O |13 +
O |14
Napétovy vystup je = Jis
galvanicky oddéleny

od zemé pristroje

RELE
reléovy vystup (miy
a ]2
= |3
[
0 |5
= |6
= |7
= |3
= {9
= [i0
230VSt/5A 4 O [
nebo
3ovssa €1 112
= [13
O Ji4
Vystup RELE je O Jis
galvanicky oddéleny
od zemé pristroje
0-20mA, 4-20mA
proudovy vystup O
|2
0 |3
O |4
0 s
3 |6
= |7
= |3
= {9
; = |10
zitez max, €O |11
200 Ohmi <€+— [ [12
+ =3 [13
O |14
Proudovy vystup je O Jis
galvanicky oddéleny

od zemé pristroje
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2. vystup, regulaéni (out 2)

SSD
stejnosmérny nap&tovy 0 1
|2
|3
O |4
s
|6
= |7
|3
[ )
 |io
O |1
O |12
OmA } O |13
maxv. : m ’ — D 14 _1
napéti naprazdno:
12 18Vss. gl —
Vystup SSD neni
galvanicky oddéleny
od zemé pristroje
0-10 Vss, 0-5 Vss
napétovy vystup 0 |1
O (2
= |3
O |4
= s
4 |6
= (7
O |8
0 |9
= |10
O i1
O |12
i} O i3 -
zétez min,. —1 O 14@
1kOhm <—— O |i5
+ +
Napétovy vystup je
galvanicky oddéleny

od zemé pristroje
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od zemé pristroje

RELE
reléovy vystup 0O i
|2
|3
3 (4
|5
|6
|7
(s
|
3 [0
|1
a |12
|13
230Vsti/SA o T N4
nebo
Jovssysa €1 [15
Vystup RELE je
galvanicky oddéleny

0-20mA, 4-20mA

od zemé pristroje

proudovy vystup [y
= |2
O |3
= |4
O |5
= |6
= |7
|8
3 |9
= |10
O 11
O 12
. = 13
74t&7 max. +— [ |14
2000mmi o 15
+
Proudovy vystup je
galvanicky oddéleny



Alarmovy vystup (out 3), pomocné vystupy (out 4 az out 7)

30

29

28

27

26

25

24

23

22

21

20

19

18

17

AT

16

T

—

3. vystup, relé, 230Vsti/5A nebo 30Vss/5A

4. vystup, relé, 230Vsti/5A nebo 30Vss/5A

5. vystup, relé, 230Vsti/5A nebo 30Vss/5A

6. vystup, relé, 230Vsti/5A nebo 30Vss/5A

7. vystup, relé, 230Vsti/SA nebo 30Vss/SA

Reléové vystupy 3 az 7
Jjsou galvanicky oddélend
od zemé pristroje
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11 Uvedeni pristroje do provozu

Pocateéni inicializaci muze provést pouze kvalifikovana a k tomu opravnéna osoba. Nespravné nastaveni mize
zpusobit vazné skody.

e typ ¢idla, pozici desetinné tecky

e pracovni rozsah Zddané hodnoty

e chovéni regulaéniho vystupu

11.1 Pracovni postup

Predpokldddme, Ze piistroj je nainstalovany v panelu, zapojeny a prave jste jej poprvé zapnuli. Parametry po¢atec¢ni

inicializace jsou nésledujici:

e SEnl |, nastavte vstupni ¢idlo. Popis parametru najdete na strané 23.

e dEcl |, nastavte pozici desetinné tecky. Popis parametru najdete na strané 28. Tento parametr je zobrazovan pouze u
procesového vstupu.

® r Lol ,r hIl ,parametry pro nastaveni méfitka procesovych vstupt. U teplotnich vstupi nejsou zobrazeny. Popis
parametrii najdete na strané 28.

e outl ,nastaveniregulacniho vystupu. Popis parametru najdete na strané 23.
SP1 Lo, nastavte spodni mez pro omezeni rozsahu Zddané hodnoty. Doporucujeme ponechat hodnotu O.

e SP1 hi, nastavte horni mez pro omezeni rozsahu Zddané hodnoty. Doporucujeme nastavit maximdlni pracovni teplotu
zafizeni. Obsluha nenastavi véts§i Zadanou hodnotu, neZ je hodnota tohoto parametru.

e Dalsi informace ohledné nastaveni vstupu najdete na strané 28, ohledné nastaveni vystupu na stran¢ 29.

Dilezité:

e Vsechny parametry nastavené v pocatecni inicializaci lze pozd€ji meénit v konfiguracni iirovni.
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12 Technické parametry

Ptistroj je urcen pro pouziti v primyslovych nebo laboratornich zatizenich, kategorie prepéti I, stupeni znecisténi 2.

Regulace

e PID, PI, PD, P regulace, automaticka optimalizace parametrd,
e dvoupolohova regulace,
e fizen{ topeni, chlazeni.

Alarm

e absolutni nebo relativni, vztaZeny k Zddané hodnotg,
e docasny nebo trvaly alarm / signalizace,

e potlaceni alarmu / signalizace pfi zapnuti piistroje,
e volba mezi horni/dolni, pouze dolni, pouze horni.

Rizeni Zadané hodnoty
e programova regulace, 30 programti, 15 kroku,
e regulace na konstantni hodnotu.

Indikaéni a ovladaci prvky

e jeden ctyfmistny LED displej 14 mm, jeden Sestimistny displej 10 mm,
e tfi kontrolky vystupi, tfi kontrolky béhu programu,

e pét tlacitek, ovladani menu technikou.

Cidla, vstupy

Teplotni vstup termocldnkovy nebo odporovy, detekce celistvosti ¢idla:
no ... neni nastaven vstup,

.. termoclanek J, rozsah -200 az 900°C,

.. termoclanek K, rozsah -200 az 1360°C,

.. termoc¢lanek T, rozsah -200 az 400°C,

.. termoc¢lanek N, rozsah -200 az 1300°C,

.. termoclanek E, rozsah -200 az 700°C,

.. termoclanek R, rozsah 0 az 1760°C,

.. termoclanek S, rozsah 0 az 1760°C,

.. termoclanek B, rozsah 300 az 1820°C,

.. termoclanek C, rozsah 0 az 2320°C,

.. termoclanek D, rozsah 0 az 2320°C,

rtd ... ¢idlo Pt100, rozsah -200 aZ 800°C, dvouvodi¢ové nebo tifvodi¢ové zapojeni, linearizace dle DIN.

e 6 6 o o o o o o o o o
a Qo R BB o R g

Procesovy vstup proudovy (vstupni impedance 40 Ohmi), napetovy (10 kOhmil), bez detekce celistvosti ¢idla:

no ... neni nastaven vstup,
0-20 ... 0 — 20 mA, rozsah -499 a7z 2999 jednotek,
4-20 ... 4 — 20 mA, rozsah -499 a7z 2999 jednotek,
0-5 ... 0 — 5 V, rozsah -499 a7z 2999 jednotek,
1-5 ... 1 =5V, rozsah -499 a7z 2999 jednotek,
0-10 ... 0 — 10 V, rozsah -499 aZ 2999 jednotek.

Digitalni vstupy
e Logické drovné 0-5 Vss/ 15-30 Vss, galvanicky oddélené.

Vystup 1, 2

e stejnosmerny napétovy spinac, 12 — 18 Vss v zapnutém stavu, max. 30 mA.
elektromechanické relé, 230Vsti/SA nebo 30Vss/5A, spinaci, bez ttlumového Elenu.

e stejnosmérny proudovy 0-20 mA, 4-20 mA, galvanicky oddéleny, zatéZ max. 200 Ohmd.

e stejnosmérny napétovy 0-5 V, 0-10V, galv. oddé€leny, zatéZ min. 1 kOhm.
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Vystup 3,4, 5

e clektromechanické relé, 230Vsti/5A nebo 30Vss/SA, piepinaci, bez ttlumového ¢lenu.

Vystup 6, 7

e elektromechanické relé, 230Vsti/5SA nebo 30Vss/SA, spinaci, bez ttlumového ¢lenu.

Komunikaéni linka

e RS 232, galvanicky odd¢lend, protokol Modbus RTU,
e EIA 485, galvanicky odd¢lend, protokol Modbus RTU.

Piesnost vstupu

e +0,1% zrozsahu (min. 540°C) , £1 digit pti 25°C £3°C teploty okolf a pfi £10% jmenovitého napajeciho napéti
e teplotni stabilita +0,1°C/°C teploty okol{

e napétova stabilita +0,01%/% zmény napéajeciho napéti

Napajeci napéti

e 100 az 240 Vsti' / 50 Hz, vnitfni pomald pojistka 2 A/250 V
e piikon max. 15 VA

e data uloZena v paméti nezdvislé na napédjecim napéti

Provozni prostredi
e 0a750°C

e 0 az 90 % relativni vlhkosti vzduchu, bez kondenzace

Preprava a skladovani
e -20a770°C

Rozméry

e  §itka x vyska x hloubka, 96 x 96 x 121 mm
vestavnd hloubka 114 mm
vytez do panelu 91 x 91 mm, tloustka panelu 1,5 azZ 10 mm

12.1 Zaruéni podminky

Dodavatel poskytuje na tento vyrobek zaruku 36 mésict, s vyjimkou zdvad vzniklych mechanickym nebo elektrickym
opotfebenim vystuptl. Ze zaruky jsou dale vylouceny vSechny vady vzniklé nespravnym skladovanim a pfepravovanim,
nespravnym pouZivanim a zapojenim, poskozeni vn&jSimi vlivy (zejména ucinky elektrického piepéti, elektrickych veli€in
a teplot nepiipustné velikosti, chemickymi latkami, mechanickym poSkozenim), elektrickym nebo mechanickym
pretéZovanim vstupt a vystupil.
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12.2 Popis modelu

HtInd-Sabc-defgh-i jk

>

a: vstup
T = teplotni vstup
P = procesovy vstup

b: prvni v/v modul
0 = neosazen
X = komunika¢nf linka RS 232
A = komunika¢nf linka EIA 485

c¢: druhy v/v modul
0 = neosazena
X = komunika¢nf{ linka RS 232
A = komunika¢ni linka EIA 485
D = dva digitalni vstupy

d: prvni regulaéni vystup
K = ss spina¢
R = elektromechanické relé
P = proudovy 0-20 mA, 4-20 mA
N = napétovy 0-5 V,0-10 V

e: druhy regula¢ni vystup
0 = neosazen
K = ss spina¢
R = elektromechanické relé
P = proudovy 0-20 mA, 4-20 mA
N = napétovy 0-5 V,0-10 V

f: alarmovy vystup
0 = neosazen
R = elektromechanické relé

g: pomocné vystupy
0 = neosazeny
1 = 1 elektromechanické relé
2 = 2 elektromechanicka relé
3 = 3 elektromechanickd relé
4 = 4 elektromechanicka relé

h: pamét’ dataloggeru
0 = mald pamét’ (25 zaznamut)
1 = velka pamét’ (4000 zdzn.)

i, j, k: verze SW
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